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ONSOZ

SA-10 oto pilot kullandiginiz i¢in tesekkiir ederiz.

SA-10 ticari is tekneleri, kiiciik ve orta dlgekli profesyonel balik¢i gemileri igin tasarlanmig diisiik
fiyath ucuz bir oto pilottur. Ancak, 6zellikleri, kalitesi, performansi ve gilivenilirliginden hi¢ taviz
verilmemistir.

Navigasyon arabirimi satandart olarak dahil edilmistir ve navigasyon ekipmani, dogru bir rota
noktasina yonlendirmesi icin en giincel bilgileri saglamak icin otopilot ile haberlesebilir. SA-10 ayni
zamanda Akinti/Gelgit Olcerler, radarlar (Arpa yetenegi hari¢) gibi diger seyir ve balikeilik
ekipmanlarina giris i¢in ¢ikig saglar. Boylece SA-10, kurulumda esneklik ve kombine bir navigasyon
sistemi i¢in yiikseltme kabileyiti sunar.

Otopilotu tam olarak anlamak icin kullanmadan 6nce bu kilavuzu iyice okuyun liitfen ve ekipman
kullanildig1 zaman diimen odasinda el altinda bulundurun.

UYARI:

Tam olarak kullanimini ve ¢alismasini anlamak i¢in, bu kilavuz dikkatlice okunmalidir.

Caligmasini yeteri kadar anlamadan ve performansi simirli ekipmanlar ile kullanmak, sorunlara ve
kazalara neden olabilir.

Ayrica, cihaz sadece bir gemi ydnlendirmek i¢in uygun bir ehliyete sahip bir kullanici tarafindan
calistirilabilir.

Elektronik teknolojisi biiyiik ilerleme kaydetmis olsa da, otomatik pilot, zaman ve degisen caligma
kosullar1 altinda tamamen sorun ve/veya ariza yapmaya tamamen direncli olmayan bir makine veya
techizat pargasidir. Otomatik pilotda herhangi bir sorun olugsmasi durumunda kullanicinin derhal
maniiel yonlendirmeye hazir olmasi gerekir.

Bir otomatik pilotun, diimencinin parkurun degistirilmesi ve tutulmasinda emeginin yerini alabilecek
bir ekipman pargasi oldugu agik bir sekilde anlagilmalidir.

Otomatik pilotun performansi, oncelikle otomatik pilotun calistigi diimen ile dislisinin kalitesine
baghdir. Diger bir deyisle, diimen donanimi 6zellikleri diimen dislisinin yetersizliginden gemiyi elle
yonlendirme zor ise, otomatik pilotun performansi ve yon tutma dogrulugu o kadar bozulur.

Ekipmanin devreye alinmasi, bu kilavuzda yer alan igerik ve talimatlar agik¢a anlasilmisdir anlamina
gelir.

Diimen donanimi digli se¢imi i¢in ipucu:

Diimen dislisinin diimen doniis hizi ideal olarak 10 derece/saniye ve minimum 6 derece/saniyede
olmalidir. Test seti diimenin 40 derece baglanti noktasina veya sancak tarafina, orta kisimlara geri
donmesi ise 8 saniye daha fazla veya daha az olmalidir.
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MUMKUN OLAN EN iYi PERFORMANS ICIN

KABLOLARIN BiRBIiRINE BAGLANMASI

Herzaman fis ve kablolarin baglanmasi ve / veya ¢ikartilmasi ve kesilmesinden dnce mutlaka SA-10
kapatilmalidir.

Kablolar giris baglantilarindan sékiildiigiinde fis kismindan tutun.

Islak ellerle konnektorleri veya kablolari ¢ekmeyin.

Islak ellerle kullanim, bir kisa devreye veya sizintrya sebepten dolayi cihazda arizaya neden olabilir.

Agir yiikler, hasar ve ¢iziklere sebep olabilir, kablo agirliklarini serbest tutun.
Hasarlar ve ¢izikler sizintrya ve kisa devreye neden olabilir.

REVIZYONU

» Tehlikeli oldugu i¢in, revizyon ya da i¢ bilesenlerini kontrol etmeye calismayin.
Onarim veya bakimlarda yetkli servis isteyin.

MONTAJ ICIN GENEL NOTLAR

Kurulum i¢in, asagida ki gibi listelenen yerlerden kac¢inin;

Deniz suyu yada asir1 neme maruz olan yerlerden,
Dogrudan giines 1s181ina maruz yerlerden,

Radyo ekipmanlarinin yakininda,

Menyetik parazitin mevcut oldugu ve

Giiglii titresimlere maruz oldugu yerlerden.

VVYVYVY

ANA UNITENIN TEMIZLIiGi

»  Kuru bir bezle operasyon panelindeki ve muhafaza kasasindaki kiri siliniz.
»  Agr lekeleri ve kiri temizlemek i¢in dogal bir deterjan kullanin.
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INSTALLATION

MONTAJ ICIN NOTLAR

1. OPERATOR KONSOLU SA-10

Operatdr konsolu masa iistli veya tavana sabitlemek icin dort vida delikleri olan bir montaj destegi
ile birlikte gelir. Secilen yere destegi istenen agida ve yonde sabitleyin, operatoér panelini
sabitlemek i¢in braket diigmelerini sikin. Montaj i¢in agik alandan kagiin. Operatdr konsolu,
diimenci icin kullanish ve pratik oldugu kapali yere monte edilmelidir.

Gli¢ kaynagina ek olarak, SA-10 otomatik pilotun tiim aksesuarlar1 Heding Sensor (pusula),
uzaktan kumanda, solenoid vana, diimen gostergesi ve istege bagli tiim dgeler linitenin arkasindaki
konnektorlere dogru sekilde baglayin. Fisler/prizler ve kablolarin dogru baglandigindan emin olun.

2. HEADING SENSOR ( PRUVA SENSORU "PUSULA")

SC-75) kullanilir. Bu yon sensorii SA-10 otomatik pilotun en énemli modiillerimden biridir. Bir
otopilotun performansi ve yon tutma yetenegi, oncelikle uygun tip pruva sensorii (PUSULA) ve
dogru montaj yeri secimine baglidir. Ilk montaj esnasinda pusulanin yerini belirlemek énemlidir.

Fluxgate Compass SC-75 (Manyetik alan pusulasi)

Bu yon algilama iinitesi 75mm ultra yiiksek hassasiyetli
fluxgate sensorii ile yiiksek dogruluk yonlii sistemi igeren ve
yatay istikrarli pusula haznesini tutan tam bir pusula
mekanizmasi olusturan bir montaj destegi ile korunur. Bu
ekipmanin hassas ve ¢ok hassas bir parcasidir. Manyetik
pusulay1 (fluxgate compass) tasirken ve kurarken gerekli olan
titizlikte davranin.

SC-75 geminin merkezi etrafinda minimum sapma ve yalpa PRUVA
yapmayan bir yere monte edilmelidir. Bu tinite yagmur/deniz
suyu serpintilerine karst korumalidir ancak dogrudan agik
hava kosullarina maruz kalacak durumda disariya monte
edilmemelidir. Sensoriin 1.5 metre etrafinda demir kiitlesi,
radar, radyo vericisi, manyetik pusula, solenoid ve bunlarin
benzerleri gibi manyetik alan olusturacak malzeme ve cihazlar =
olamamalidir.

SC-75 tstiindeki ok igareti puruva yoniinde geminin omurga
hattina veya omurga hattina paralel olacak sekilde monte
edilmelidir. Flaxgate pusula SC-75 puruva y6nii diizeltmesi
i¢in montaj destegini kullanin.

3. RUDDER FEEDBACK TR-2 (Diimen Geri Bildirimi)

Diimen geri bildirim muhafazasi su gecirmez degildir. Ancak
tuzlu su ve nem girmesini engellemek i¢in daha fazla uygun
onlemler almmalidir. Diimen geri bildirimi her zaman
mimkiin oldugunca yakindan diimen hareketlerini izler
sekilde diimen veya yeke yakinina monte edilmelidir.

Kurulum icin bu talimatlar hassasiyetle takip edilmelidir,
ozellikle diger tedarikcilerden hidrolik ile kuruldugunda.
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Diimen geri bildirimi izleme Kkolu, diimen yekesine
baglant1 gubugu ile herzaman paralel hareket edecek bir
sekilde monte edilmelidir. Ornegin baglant1 ¢ubugu
hareketleri bir parelel kenar olusturur. Saura'nin baglanti
cubugunun her iki tarafinda vida digleri wvardir.
Gerektiginde dis boyunca sabitleme somununu g¢evirerek,
baglanti cubugunun toplam uzunlugu ayarlanabilir.

X-X ve Y-y izleme kolu ve baglanti cubugu ciftinin esit
uzunlukta dogrusal bir baglanti olmalidir.

Baglanti cubugu yatay olmalidir. Baglanti gubugu
yiiksekligi diimen ile (90°) dik ag1 olacak sekilde
ayarlanabilir olmalidir.

Izleme kolu, baglanti ¢ubugunun iki ucundaki déner
mile yumusak hareket saglamasi i¢in gres siiriin.

Elektrik baglantilari:

Diimen geri bildirim icindeki ve SA-10 arkasindaki
terminallerde ki 1P, 2P ve 3P isaretlerine kablo
baglantis1 yapildiktan sonra, su girmesini 6nlemek igin
kablo rakori i¢i macun ile doldurulmalidir.
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INSTALLATION

PARCALARIN iSIMLERI

SA-10 ON PANEL
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INSTALLATION

ACMA & KAPATMA

ANAHTARI ACMA

> GUC ANAHTARINI ACMADAN ONCE

1) Bir onceki sayfada sistem yapilandirmasi semasi bilgilendirilmesinde, kablolamalarin dogru
yapildigin1 ve fislerin yuvalarina karsilik gelen konnektor girislerine takili olup olmadigim
kontrol edin.

2) Kablolarin kirik ve hasarli olmadigini kontrol edin.

3) SA-10 operator konsuluna yakin gereksiz 6geleri kaldirin.

e ANAHTARIN ACILMASI

Mode segici anahtar1 OFF (Kapali) konumundan STBY konumuna g¢evrin. Gii¢ agildiginda bir
kisa bip sesi duyulur.

e SISTEM HATA TANIMLAMASI

Gli¢ anahtan agildiginda SA-10 her zaman otomatik olarak kendi kendine hata teshis dizisini
yiiriitiir. SA-10 hata kodlarim1 tamamlamasindan sonra, gecerli yazilim siirliim numarasini
gosterir olacaktir.

Erl, 2 ve 3 karsisinda "00" oldugundan emin olun. “00” disinda hata kodlart olustugu zaman 8-
2 CUMULATIVE ERROR COUNTER béliimiine bakin.

Kendi kendine teshis dizisinin basarili bir sekilde tamamlanmasindan sonra, SA-10 geminin
rotasini gosterirken, kendi ¢alismasina hazir olmak i¢in stand-by (bekleme) modunda gelir.

e ACTIKTAN SONRA NE YAPILMALI

Motor rolantide ve gaz kolu bostayken, diimen hidrolik pistonlarinin limitlerinde galistigini veya
diimenin sorunsuz olarak dondiigiinii dnce tespit edin .

KAPATILMASI

o KAPATMA
SA-10 kapatmak i¢in MODE se¢im anahtarini geriye OFF konumuna
gevirin.

UYARI: Geminin ana gii¢ kaynag1 kapatilmadan 6nce SA-10'u kapatin.

o KAPATILMASI SONRASINDA
SA-10'u 1slak veya su serpintili birakmayin.
Temiz bir bez ile su serpintisini silin.
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CALISTIRMA

CALISTIRMA
1 STAND-BY (BEKLEME)

MODE se¢im diigmesini STDBY konumuna g¢evirin.
LCD ekranda baslangicta sol tarafta {iriiniiniin model numarast
ve sag tarafta iirlinlin yazilim versiyonu gosterilir.

Not: Yazilim siirtimii "V" den sonraki kodlar ve sayilar, teknik
destek saglamak i¢in gerekli olabilir .

Sonra, LCD ekranda ki bilgilerle birlikte mevcut geminin
rotasin1 okumak i¢in degisecek ve SA-10 otomatik olarak el
(manuel) dimen kullannmma miimkiin olan STANDBY
(Bekleme) durumuna girecek.

Gostergeler ve diimen bilgileri;

"H" : diimen modu (H=Stand-by "Bekleme")
359 : Geminin mevcut pruvasi

°  :varsa, pusula sapma diizeltmesini gosterir
1 :Uzaktan Kumanda No #

| : Bar grafik diimen ag1 gostergesi

Hidrolik diimeni kullanin, ayrica oklu

tuslarida kullanabilirsiniz.

Glig destekli diimen operasyonlarinda, diimen agist
gostergesini gdzlemleyerek gemiyi yonlenderebilirsiniz.

2 UZAKTAN KUMANDAYLA DUMEN KONTROLU

Uzaktan kumanda ile gemiyi yonlendirmek icin oncelikle
diimenin grafik bar gostergesinde 0° konumunda oldugunu
teyit ettikten sonra, MODE se¢cme diigmesini "RMT"
pozisyonuna g¢evirin.

Uzaktan kumandanin diigmesini iskele veya sancak trafina
gevirerek diimeni kontrol edebilirsiniz.

LCD ekranda agagidakiler olacak;

"R" : diimen modu (R=RMT "uzaktan kumanda")
359 : Geminin mevcut pruvast

°  :varsa, pusula sapma diizeltmesini gosterir

1  : Uzaktan Kumanda No # (birkag saniye i¢inde
kaybolur)

| : Bar grafik diimen ag¢1 gostergesi

*1: Resimdeki FD-20 modeli dijital gostergeli uzaktan
kumanda tipidir. Uzaktan Kumanda tipi kullanicinin
sistem se¢imine bagli olarak degisebilir.

Diger Uzaktan Kumanda tiirleri bu kilavuzun bir sonraki
boliimlerinde bulunabilir.
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CALISTIRMA

CIFT UZAKTAN KUMANDALI DUMEN KONTROLU

SA-10'a iki (2) uzaktan kumanda bagliysa, istasyon transferi
asagidaki prosediirler ile yapilabilir;

Aktif olmayan kullanilacak uzaktan kumandanin diigmesini
gecici olarak saat yoniiniin tersine 40 ° den daha yiiksek degere
cevirin.

Sonra diigmeyi 0 ° ye dondiiriin. Bu eylem kullanilacak uzaktan
kumandayi rota degisiklikleri yapmaya ve aktif olarak hazir hale
getirecektir.

Yukaridaki ydntemin haricinde, mod se¢gme anahtari
STANDBY veya REMOTE konumlarda oldugunda, kadrani
cevirmek yerine, herhangi bir zamanda SELECT (GPS) tusuna
basitce basarak oOncelikli olarak segilen uzaktan kumanda
"cagrilabilir".

Bu anlik istasyon aktarimi yalnizca oncelikli olarak secilen
uzaktan kumanda i¢in miimkiindiir.

Uzaktan kumanda, uzaktan kumanda ID #1 Oncelikli uzaktan
kumanda igin ayarlandi. Oncelikli uzaktan kumanda ID #
degistirilebilir ve ayrintili prosediir daha sonraki bolimde
bulunabilir.

UYARI:

Otopilot modundayken (GPS) se¢im diigmesine basmayin.
Basilirsa otopilot, GPS/Loran giidimlii otopilot modunu
sececektir.

Kullanigh operasyon igin ipucu:

Bir "tagmabilir" uzaktan kumandaya ek olarak, sabit bir
istasyon olarak bir elektrikli diimen simidi takiliysa, diimenci,
SELECT (GPStusuna basarak, sabit elektrikli diimen simidini
aktif hale getirebilir. bu kisayol islemini gerceklestirmek igin
oncelikli uzaktan kumanda ID # 'nin diizgiin segilmesi
gerekecektir. Oncelikli ID # belirlemek igin ayritili
yordamlar, daha sonraki bir béliimde bulunabilir.
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CALISTIRMA

3 AUTOPILOT (OTO PiLOT)

MEVCUT ROTAYA KiLITLENMEK

Mode secici anahtarim1 AUTO pozisyonuna ¢evirin. Bu
hareketi yapmakla oto pilot mevcut rotaya kilitlenmis olur.

Rota, otopilot'un LCD ekraninda gosterilecektir.

"A" AUTO PILOT modu ifade eder.

Mevcut rota gidilecek rota olur.
LCD hali hazirda se¢ilmis uzaktan kumanda
numarasi #' da gosterir.

Oto pilot mode segme anahtari ile "AUTO" se¢ildiginde rotaya
kilitlenmis olur.

NOT:

YAW ve RUDDER kontrollerinin ayarlari rotayr en ideal
kosullarda tutabilmek ic¢in =zorunlu olabilir. Bu ayar
prostiderleri sonraki boliimlerde anlatilmistir; 6-1 YAW ve 6-2
RUDDER RATIO.

OTOPILOT ROTASINI DEGISTIRMEK

AUTO modunda iken otopilot rotasini degistirmenin iki yolu
vardir; Oklu butonlar ve Rota ayar diigmesi.

OKLU BUTONLAR

Oklu butonlarin herhangi birine bas.

Kisa siireli basma rotay1 bir derece kadar degistirecektir. Sayet
oklu butona daha uzun siire basilirsa, daha biiyiik bir rota
degisimi emredilmis olur. Bu durumda "GIDILECEK ROTA"
ekrani 10'ar derecede hizla degisecektir.

ROTA AYAR DUGMESI

Istenen rotaya gitmek icin diigmeyi gevir.
Diigmenin tam bir doniisii 24 derecelik doniis verir. Boylece,
istenen rotada ince ve hassas rota degisimleri miimkiindiir.

Istenen yeni rota diigme dondiiriildiikce LCD ekrandan
goriilerek dogrulanmais olur.

LCD ekran "GIDILECEK ROTAYI" gésterir.

NOT:

8-24 DIAL TRIM kurulum diyaloguyla "ALL" parametresi
secildiginde, Course Set Dial kalici bir Trim kontrol kadrani
haline gelir ve bu nedenle yon degisikligi i¢in kullanilamaz.
Bir yon ayarlama kadrami olarak kullanmak i¢in "RT.NAVI"
veya "OFF" segin.
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CALISTIRMA

4 AUTO-REMOTE (OTO - UZAKTAN KUMANDA)

Otopilot modunda iken UZAKTAN KUMANDA'nin gegici
kullanimu.

SA-10 iki farkli manevra sonug secenegiyle "OTO-UZAKTAN
KUMANDA" fonksiyonunu arz eder.

4-1 Uzaktan kumanda ile ROTA DEGISTIRME

1) "OTO-UZAKTAN KUMANDA" fonksiyonunu saglamak
icin uzaktan kumanda kadranini herhangi bir yonde 5
dereceden fazla gevir.

2) Gemiyi istenen rotaya seyir yaptirmak icin uzaktan
kumanday1 kullan.

3) Rota iizerinde sabitlendiginde uzaktan kumandanin
kadranin1 0 derece pozisyonuna getir, otopilot gorevine
devam edecektir.

Uzaktan kumanda kadran1 dondiirtildiikce yeni rota
goriinecektir ve gidilecek rota olarak angaje edilecektir.

SA-10 LCD ekraninda goriinen "R" harfi gegici olarak uzaktan
kumandanin kullanimda oldugunu gosterir.

*1: ondalik nokta sayet varsa, gidilecek rota bilgisi
gosteriliyorsa AUTO modundadir.

4-2 UZAKTAN KUMANDA ile YANA KACMA
MANEVRASI

Bu o6zellik sadece segici anahtar konulmus UZAKTAN
KUMANDA FC-20 ile miimkiindiir.

1) Segici anahtart1 "REMOTE" pozisyonuna g¢evir. Bu gegici
olarak uzaktan kumanday1 "YANA KACMA" i¢in hazir
tutacaktir.

2) Uzaktan kumandayr gemiyi yonlendirmek i¢in kullan.
Yana kagma operasyonu tamamlandiginda segici anahtari
"AUTO" pozisyonuna geri al. Otopilot rotay1 UZAKTAN
KUMANDA'nin kullanimindan o6nceki rota degerine
dondiirecektir.

LCD ekran daha Once otopilota gecilmis rota degerini
gosterecektir. "R" harfi gegici olarak uzaktan kumanda'nin
kullanimda oldugunu gosterir.

NOT:
OTOMATIK - UZAKTAN KUMANDA calismasindan sonra
secici anahtarin "AUTQO" pozisyonuna aldigindan emin ol.
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CALISTIRMA

5 GPS/LORAN KONTROLLU OTOPIiLOT

Sayet radyo navigasyon ekipmanlari1 6rnegin GPS, LORAN C,

v.b sisteme baglandiginda, SA-10 gerektiginde otopilot CO wmopE )
rotasina programli doniis noktali seyir igin belirleyerek hassas AUTO -
doniis noktali seyir yapabilir. RMT -
STBY -
Gemiyi POWER veya MANUAL olarak ve/veya REMOTE OFF -
konumunda otopilota gecilecek emniyetli agik bir alana
gOtiirliniiz. AUTO segcici anahtari
Navigasyon ekipmani istenen donlis noktalarmma ve
Enlem/Boylam bilgilerine programlanmalidir. Geminin mevcut
pozisyonu baglangi¢ noktasi olmak zorundadir, béylece, seyir (O MobE )
rotasindaki birinci noktadir. Y —
RMT = //, \\\ \|
Y |
L / //
MODE secici anahtarini AUTO pozisyonuna c¢evir GPS STBY - \\\_/////
butonuna bas . OFF o
LCD ekraninda birkag saniye i¢in bazi kodlar belirecektir. .
@ Secim butonuna bas

LCD de okunanlar;
"G" : Seyir modu (G=GPS Seyir modu) Fa]
APB : NMEA ciimle tipi (APB or BDX) [Ami GAPB 1

1 :remote ID # (1 veya 2) e | R e
| : Bar grafik diimen a¢1 indikatorii APB= NMEAO0183-APB veya

BDX=BOD & XTE bir ¢ift
Kisa bir diidiik sesinden sonra LCD ekranda gidilecek rota Rotaya yonlendirmek i¢in
goriiniir ve gemi programlanmis doniis noktasina dogru seyre

216090 1

R AT
H HOG | - " s
Rx AB/EOX MG OORSEl e [RTlpdn " 0 | m | sl

baslar.

Uzaktan kumanda, GPSNAV moduyken gegici rota degisikligi
yapmak i¢in kullanilabilir.

Uzaktan kumandanin kullanma isi bittiginde, kadran1 0 derece
pozisyonuna getirin ve SA-10 6nceden angaje olunmus doniis
noktast navigasyon moduna geri donecektir. Benzer sonuglar
secici anahtarla donatilmis ve "AUTO" modu bulunan uzaktan
kumandalar ile de elde edilir.

NOT 1:

SA-10 verilen doniis noktasina dogru verilen en optimal rotay1
otomatik olarak hesaplar ve karar verir. Bundan dolay1, SA-10
LCD ekraninda goriinen rota navigasyonel ekipmanin
ekranindaki degerle zorunlu olarak uyusmayabilir.

NOT 2:

Rota referansi olarak Gyro pusula secilmedigi siirece, seyir
ekipmanlari ile "magnetic compass variation" segenegini segin.
Bazi navigasyon alicilar1 magnetic compass variation "auto"
ayarina miisade edecektir.

("magnetic compass variation" = manyetik pusula varyasyonu)
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NOT 3:
Oklu butonlar diimeni kontrol i¢gin kullanilabilir, buna ragmen,

mevcut doniis noktali navigasyona gecilmis konumu iptal eder. @ @

Sayet doniis noktali navigasyona geri donmek istenilirse (GPS)
butonuna tekrar basiniz.

NOT 4:

Geminin seyahatinde, 6nceden belirlenmis doniis noktasinin Dor.]:’cf.mktil.' pav;glzasyona
gbzden kacirilmasindan sonra, gemi hedef doniis noktasina geri donmekiicin SEC

yakin kalmak igin aniden U doniisii yapabilir. ®

Umulmayan bir problem veya bir kazadan korunmak igin,
hedef doniis noktasina varmadan hemen Oncesinde otomatik
doniis noktast seyrini bitir ve uzaktan kumanda veya manuel
olarak gemiyi kullan.

Navigasyon ekipmanlarindan saglanan navigasyon datasina ve
onun kalitesine bagli olarak, SA-10 U doniisii yapmaksizin
gidilecek yol boyunca diimeni tutabilir.

Gemi, doniis noktasina yaklastiginda dikkat edilmelidir.

20



AYARLARIN YAPILMASI

AYARLAR

6 AYARLAR VE KONTROLLER

Bu bélim SA-10'nun diimen tutma yanitlarini etkili kilan ve
0zel diimen tutma ihtiyaclarin1 karsilayan kontrol ve ayarlar
acgiklamaktadir.

6-1 YAW (Weather - Hava)

Bu kontrol otopilotta miisaade edilen hata derecesini
belirlemek i¢in hassas olmayan bdlge (6li bolge) yi ayarlamak
i¢in kullanilir.

Kontrol diigmesinin saat yoniinde dondiiriilmesi hassas
olmayan bolgeyi daraltir, boylece sonucta duyarlilik artirilmis
olur. Saat yonii tersi dondiirmelerde de tam aksi olur.

Mode segici anahtar1 REMOTE veya AUTO c¢evirin ve YAW
kontrolunu da saat yoniinde diimen titresmeye baslayana kadar
cevir. Daha sonra, saat yonii tersinde titresim durana kadar
yavasga cevir boylece titresim durmus olur.

YAW kontrol diigmesi etrafindaki skalada degerlerin karsilik
geldigi agilar asagidadir;

Skala 1 2 3 4 5
Olii Bolge +4° £3° [ +2° | +1° | +05°

6-2 RUDDER RATIO ( DUMEN ORANI )

Bu kontrol belirli bir rota sapmasinda diimene uygulanacak
olan diimen diizeltme komutu miktarini ayarlar, ve sadece
AUTOPILOT modunda ¢alisir.

1) Tekne otopilot modunda seyir yaparken kiigiik diimen
acistyla kumanda ediliyorsa, oOrnegin; ¢ok fazla yiik
tagiyorsa, siirat diisiik ise, yiklii bir ag1 ¢ekiyorsa v.b,
diigmeyi saat yoniinde yavas yavas gevir.

2) Tekne otopilot modunda seyir yaparken biiyiik diimen
acistyla kumanda ediliyorsa, ornegin; hizli gidiyorsa, az
yiik tasiyorsa, diimen orani kontrol diigmesi saat aksi
yoniinde dondiiriilerek azaltilacaktir.

Kontrol diigmesi etrafinda ki skala asagidaki gibi gercek
oranlara tekabiil eder;

Skala 1 2 3 4 5
Oran x0.1 x0.35 X0.5 X0.75 x1

Ornegin, sayet skala 3'e ayarlannmissa gercek oran x0,5
olacaktir, 10 derecelik rotadan sapma 5 derecelik
diimen diizeltme komutuyla sonuglanacaktir.
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6-3 TRIM AYARI

Rota Ayar Diigmesi TRIM ayarma doniisebilir, ayar
meniisiinden yaptiginiz se¢ime bagli olarak “stand by” konumu
disinda kalan tiim yon belirleme konumlar i¢in diizenleyici
ayarlarini rahatlikla kullanilmasina izin verir.

Rota ayari i¢in olan diizenek kullaniminda TRIM kontrolleri
yapabilmek icin 8-21 DIAL TRIM’in ayar meniisiinden ya
RT.NAVI ya da ALL secenegini secilmesi gerekmektedir.

A: Elle ya da Gegici Diizenleyici kontrol

8-21 DIAL TRIM meniisii ile “RT.NAVI” secildiginde Rota
ayarlayic1 sadece REMOTE ve NAV yon belirleyici ayarinda
diizenleyici ve yon belirleyici konumunda calisir.

Rota belirleyici “otomotik” konumunda ¢aligmaya devam eder.

B: Her zaman TRIM kontrol olarak kullanildiginda

Meniiden 8-21 DIAL TRIM diyalogundan “ALL” secildiginde
rota ayarlayici siirekli TRIM kontrol olarak kullanilmasini
saglamaktadir. Bu sayede rota ayarlayici elle her zaman ve her
durumda TRIM olarak ayarlanmaya hazir olacak ancak
“STAND-BY” ayar1 bu kapsamin disinda kalmaktadir. Bu
yapildiginda Rota belirleyici otomatik pilot konumunda
kalamayacaktir.

NOT:

Rota beliryeci fonksiyon yukarida belirtilen kosullarda devre
dis1 kalmakla birlikte SA-10 kapatildiginda rota belirleyici
gecgici olarak calismaya devam edebilir. Mevcut seyir
kosullarinda ayar tablosu farkli degerlere alinabilir ve SA-10
trim ayarlarmin kesintisiz bir seyirde kapali kalmasini
saglamaktadir.

Ek bir fonksiyon olarak Trim off ayarlar1 bir sonraki seyir igin
hafizaya alabilir. Bunu yapabilmek i¢in ayarlar1 REMOTE
pozisyonundayken SELECT butonuna basmalisimz. LCD
ekraninda Trim ayarlarinin kaydedebilmesi i¢in “TrimWrt”
mesajint okumasi gerekmektedir.

Hafizaya kaydedilen Trim ayarlar1 “Outo Trim” (Bolim 8-
20)deki dengeleyici ayarlardan etkilenmemektedir. SA-10 bir
sonraki sefer agildiginda kapali durumda kaldig1 ayarlarla ayni
konuma gelmektedir.

Rota ayarlarindan yapilan TRIM kontrolii disinda SA-10 farkli
bir ayar segenegi daha sunmaktadir.
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(TRIN)
COURSE SET

Rota Ayari (Trim) dﬁzenleyi-ci
ayarima doniisebilir.

0.5 derecedeki Trim ayar1 her iki
taraftan da en fazla 5 dereceye
arttirilabilir. Rota ayar1 durumuna
cevrildiginde isaret ucu LCD
ekranda goriinecek ve TRIM’i
ayarlamaniza TRIM’in ayarlandigt
dereceyi onaylanmasmna yardim
edecektir.

_<TRIN

[;'Z'I | [T 135
P40 20 0 20 408/

Var olan Trim degerinin hafizaya
almak i¢cin MODE seg¢ici anahtari
REMOTE konumundayken
SELECT butonuna basin ve
basil1 tutun.

(O MODE )

AUTO -
RMT
STBY « R
OFF -«
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Bununla ilgili kurallar bu kilavuz kitabin daha sonraki

boliimlerinde agiklanmustir. Ayar meniisiinde 8-14 Trim '|' X W

ayarlar1 boliimiinde yer alan bilgileri icermektedir. r | m r t
[T 1>

<l [
. 40 20 0 20 408
REMOTE pozisyonundayken SELECT butonuna basm ve basili B

tutun.

DIMMER butonu
6-4 DIMMER ( Aydmlik ) AYARI

On panelin aydinlik ayar1 DIMMER butonu ile iki seviyede

ayarlanabilir.
DIMMER butonuna basinca DUSUK veya YUKSEK arasinda
se¢im yapilabilir.
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7

CAYRO PRUVA (YON) REFERANSI

7-1 CAYRO SINYALINI SECMEK

SA-10 fabrikadan, Pick-of sensoriinden veya Fluxgate
pusulasindan saglanan siniis/kosiniis sinyalinin referansina
referans olarak ayarlanmistir (Fabrika Ayari).

SA-10, NMEA formatinda (*2) seri climle g¢ikiglar1i olan
manyetik ve cayro pusula veya GPS cayro (*1) kombinasyonu
gibi iki referansh referans kaynagina bagliysa, pruva referansi
olarak kullanilacak asil pusula MODE anahtar1 ve ok tuslar
vasitasiyla secilebilir.

1) MODE diigmesi ile "REMOTE" modunu segin.
2) Ayni anda iki ok tusuna basin..

3) Yukaridaki prosediirle, otomatik pilot igin cayro
pusulasindan giris sinyali pruva referansi olarak segilir ve
LCD'de [#] isareti belirecektir.

Bu iki tusa ayni anda tekrar basilirsa, pruva referanst manyetik
bir pusula sensorii olarak degistirilebilir. [#] isareti kaybolacak
ve normal olarak bos kalacaktir. "Compass Correction” Pusula
Diizeltmesi'nin gergeklestirilmesi halinde [°] olacaktir.

Alternatif olarak, Pick-off sensoriinden veya Fluxgate
pusulasindan higbiri takilmazsa, SA-10 acildiginda, otomatik
olarak cayro pusula veya GPS cayro sinyal girisi secer. Bu
durumda, 1) ve 2) 'de a¢iklanan anahtarlama islemi gerekli
degildir.

*1: SA-10, bir cayro pusula ile NMEA 183-HDT ciimle ¢ikist
olan  GPS  cayro pusulasiyla  arayiiz = haline
getirilebilir.Cikis dongiistinii veya araligini 1 saniyeden
daha kisa olacak sekilde ayarlayn.

NMEA183-HDT c¢ikisina sahip olmayan bir senkronize
tekrarlayict motor tipi cayro pusulasi i¢in bir yonlendirme
sinyali doniistiiriicli gerekecektir..

*2: NMEAOQ183standartlarinda, pruva igin igin iki tiir cimle
tanimlanmigtir, HDT ve HDM

HDT: Gemi pruvasi gercek kuzey referans bilgileri

HDM: Ayni, ancak manyetik azimut referans. SA-10
hangi ciimleyi sagladigini otomatik olarak tespit edebilir.

7-2 CIFT PRUVA REFERANS GIRISLERI

SA-10 gift pruva sensor baglantilarini kabul eder;

cayro pusula pruvast (HDT) ve manyetik pusula pruvasi
(siniis/kosiniis) sinyalinin bir kombinasyonu.
Kurulum meniisii ¢caligmasi ile SA-10, birincil pruva referansi
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RMT o
STBY «
OFF -«

Ayni1 anda basin
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R3594
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A-AUD
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# isareti, referans olarak Cayro
veya GPS cayro'sunun
secildigini gosterir.
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(cayro veya GPS cayro) basarisiz olursa veya kayboldugunda
otomatik olarak bir yedek pruva referansina (manyetik pusula)
gececek sekilde programlanabilir.

SA-10 bir manyetik ve cayro pusulanin kombinasyonuna
baglandiginda, birinci pruva referansi olarak cayro pusulayi
(GPS cayro) se¢mek i¢in kurulum prosediirleri icin 8-17
SENSOR TIP SECIMI bolimiinde belirtilen talimatlart
izleyin.

7-3 GPS CAYRO BAGLANDIGINDA ONLEMLER

Cesitli kosullara bagli olarak ornegin hava kosullarindan
dolay1 koétii sinyal alisi, uydu pozisyonlart ve uydulardan gelen
sinyalleri engelleyen cevredeki nesnelerden GPS Cayro pusula
geminin pruva bilgisini zaman zaman kaybedebilir. Bu
sebeplerle, GPS Cayro pusula pruva bilgisi gonderimini
durdurur veya gecersiz bilgi ¢ikist verebilir.

Sinyal elektronik olarak dogru oldugu miiddetge otomatik pilot
diimeni muhafaza edilecek ve SA-10 gerekli oldugu takdirde
diimen diizeltme emrini yayinlayacaktir. Bu nedenle, GPS
cayro pusulasindan kaynaklanan diizensiz veriler kaza
olasiliklartyla birlikte beklenmeyen biiyiik bir seyir diizenine
neden olabilir. Otomatik pilotlu diimen devreye girdiginde,
kullanict herhangi bir zamanda maniiel diimen kullanima geri
donebilmesi igin gerekli 6nlemleri almalidir.

C‘(F"-'u

Otomatik pilotun GPS cayro pusulasindan veri girisi
kaybedilmesi durumunda LCD'de gorsel hata mesaji ile bir

A359# GYRO NG

RFMT

. e RxN’Bmx}DGmIEE|—1qT
alarm verilecek, ancak ikincil (yedek) pruva referans girisi, =

benzersiz bir 6zellik Dead Reckoning (Kayip Hesaplama) # Isaret yanip sonebilir veya
yetenegi (*1) altinda mevcutsa otomatik pilot diimeni kaybolabilir.

muhafaza edebilir. Yedek pruva referansi kurulumu igin 8-17

SENSOR TiPi SECiMime bakin. SA-10, sistemin kurulumu

ve kurulumuna bagl olarak farkli tepkiler verecektir.

GPS Cayro Sinyali Kayb1

Ikincil (yedekleme) Yedek pruva
Manyetik pruva mevcut degil
sinyali referans |
almmugtir
Kayip hesaplama
(*1) Baglanmis
Manyetik pruva
referansla orjinal Ug (3) dakika
rotay1 korur sonra sesli uyar1
sesi

*1: 7-4 Kayip Konum Hesaplama Kabiliyeti boliime bakiniz
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NOT :

Veri c¢ikigt araligr tekrarlamasi veya seyir donanimlari
GPS/Loran navigasyon Cayro veya GPS Cayro'dan pruva
referansla isteniyorsa 1 saniyeden daha kisa ayarlanmig olmasi
gerekir.

7-4 DEAD-RECKONING CAPABILITY
(Kayip Konum Hesaplama Kabiliyeti)

GPS cayro sinyali kayboldugunda ancak yedek pusula
referanslar1 baglhi olmadiginda, SA-10 mevcut diimen
kumandasi1 agisina gore gidis yoniinii hesaplar ve onu devam
ettirmeye c¢alisir. Bununla birlikte, dogru pruva referansi
saglanmazsa, tabi zaman gectikce yavas yavas siiriiklenebilir.
SA-10, i¢ (3) dakikalik 6n denemeden sonra sesli alarm
verecektir. GPS pusula otomatik pilot icin gecerli pruva
bilgilerini vermeye baglayinca, SA-10, normal oto pilot diimen
moduna geri donecektir.

Bir yone yoneltmek i¢in diimen komutu uygulanirken .Bu
"Kayip Konum Hesaplama Kabiliyeti” yetenegi tehlikeli
durumlardan bazilarimi ortadan kaldirir. Ornegin, diimeni bir
yone gecirmek i¢in diimen hareket komutu uygulanirken GPS
pusula sinyali kayboldugunda, kayip hesaplama yetenegi
mevcut olmadikca diimen komutu uygulanirken gemi diimen
pozisyonunda seyir yapmaya devam edecektir.

UYARI:

Bu "Kayip Konum Hesaplama" yetenegi, kisa bir siire GPS
pusula sinyalinin kaybedilmesine kars1 gegigi bir 6nlemdir ve
milkemmel veya giivenilir sayllmamalidir. Saura, manyetik
pusula sensoriinii ikinci bir yedek giris kaynagi olarak
kullanmaniz1 6nerir.

NOT:

Kayip Konum Hesaplama fonksiyonu yalnizca manyetik
pusula pruvast (Pick-off sensor veya Fluxgate pusulasi) bagh
oldugunda kullanilamaz. Boyle bir manyetik pusula sinyali
basarisiz veya kayboldugunda, SA-10 diimeni nétr (O derece)
konumuna getirecek ve LCD ekranda sesli alarm ile ilgili bir
hata mesaj1 goriinecektir.
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8 SET-UP MENU

(O MODE )

Bu boliim, SA-10 kullanicisinin tercih ve belli ihtiyaglarina

o . . Y s AUTO -
gore kisisellestirmeye yonelik cesitli parametre ayarlarini
aciklar. Parametre ayarlart bittiginde meniiniin son 6gesinde RMT -«
veriyi kaydettiginizden emin olun. STBY «

OFF »

LCD ekranda set-up meniisiinii ¢ikarmak igin MODE segici
anahtari STBY'a alindiktan sonra SELECT (GPS) ve
DIMMER butonlarina ayn1 anda bastlir. Ayni anda basin.
Menii sistemi SELECT (GPS) butonuna basilarak bir sonraki
meniiye ilerletilebilir, @

Menii geriye dogru 8-40 da anlatildigi sekilde bir onceki
mentiye geri dondiriilebilir.

Meniide ilerleme islemi SELECT (GPS) butonuyla yapilir.

Ekran Metni

SetMenu 00000h

l

Er1-00 2-00 3-00

English? Yes/No

STRTrmt# Nol

R.Expand x1

RFB Gear 1:3

Port LMT  040° .
Geriye adim Ilerleme adim

frr Stbd LMT 040 @
E%TL‘.BL
o MCompLMT  015°

Refer to 8-40 for

dial GPSLimit 015°
CALISTIRMA.

BARGRAPH  helm

RAI Odeg +000°

RAI Span 100%

TrmAngl  +000° v

PortRate 100%
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Geriye adim

fimen

Refer to 8-40 for
dial
CALISTIRMA.

StbdRate  100%

H Sensor  Saura

| CountRUD  OFF |

| offCours  000° |
AutoTrim  OFF

| DialTrim  OFF |

| YMWRate 005" |
AutoRmt1  005°

— | AutoRmt2  005° |

| NewCoursRMT1  ON |
NewCoursRMT2  ON

| NewCoursRTSW OFF

| CrsMatch  OFF |

B

| safe v OFF |

| VLVangle  003°

| NshockVL  OFF |
NAV-Rx APB

| optionRT  Nomal T |

| MAINTNCE

| PT1-00 2-53 3-00 |

}
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|

MgS-40 C-25 R-25

LCD 0K

!

Memory Reset?

l

DIMMER iistiine kisaca basin

3

PARTIAL Memory Clear

"Kismi hafiza sil"

Basin ve "OK" kadar basili tutun

ALL Memory Clear

"Tiim hafizayi sil"

DIMMER butonuyla kaydet

Kaydetmeden ¢ik
Key
operation
¢ Save N=OFF Y=DIM
QFF *
SA-10 KAPALI
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8-1 TOPLAM CALISMA ZAMANI

Toplam calisma zamani, saat seklinde LCD ekranin sag
tarafinda goriintiilenir.
Bu deger silinemez veya yeniden ayarlanamaz.

8-2 BIRIKIMLI HATA SAYACI

SA-10, devreye alindiginda daima Kumanda #1, Kumanda #2
ve Diimen geri beslemenin kablo baglantilarinin durumunu
gozlemler, ve son 70 calisma saati i¢inde meydana gelen
kablo kesintileri (¢g1kma) sayisini sayar.

“Erl-“, “2-“ ve “3-“ sirastyla Kumanda #1, Kumanda #2 ve
Diimen geri beslemenin, kablo ¢ikmalarma karsilik gelir.
Kablo c¢ikmalarinin  ger¢ek sayimlari, LCD ekranda
tanimlamadan sonraki iki hanede gosterilecektir.

Kablo ¢ikmalari diizeltildikten sonra sayaci sifirlayarak 00
haline getirmek miimkiindjir.

Sayaci sifirlamak icin DIMMER butonuna bas.

LCD ekranda "?" igaretini onaylamak i¢in ¢agirr.

DIMMER butonuna tekrar basarak sifirlama islemini onayla.
Gerekli degisiklikler bitirildikten sonra, ilerlemek igin
SELECT butonuna bas .

Sayet SA-10 son 70 calisma saati boyunca kablo g¢ikmasi

olmaksizin ¢alisiyorsa bu kablo ¢ikma sayaci otomatik olarak
sifirlanacak ve silinecektir.

8-3 EKRAN DILI

Dil Ingilizce veya Japonca olarak segilebilir.
Dil ayarini degistirmek i¢in DIMMER butonuna bas.
Bir sonraki meniiye ge¢mek i¢cin SELECT (GPS) butonuna bas.

NOT

Sayet SA-10 "All memory clear" (bakimz 8-37), modunda
resetlenmis ise dil otomatik olarak fabrikasyon ayar olan
"Japanese” seklinde degisecektir. Yabanci iilke kullanicilari,
"All memory clear" yapilmasi durumunda yukarida anlatildig:
sekilde dili "English" olarak digistirmelidirler.

8-4 REMOTE ID # (KUMANDA) ONCELIGI

SA-10'a iki (2) adet kumanda baglanabilir ancak her defasinda
sadece bir tanesi kullanilabilir.

Fabrikasyon olarak, Remote#1 Oncelikli uzaktan kumanda
olacaktir ve SA-10 devreye alindiginda ilk bu kumanda etkin
olacaktir.
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i SetMenu 00000h

Meniide gezinmek i¢in SELECT butonu

@

£ Er1-00 2-00 3-00
L‘rtxwwxrmu.u& vr[Tlen &

“00” son 70 calisma saatinde h1<;b1r
kablo baglantt kopmasi olmadigi
anlamina gelir .

&% English? Yes/No
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« STRTrmt#  Nol

HHDG = : 5
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Uzaktan kumanda 6nceligi bu meniiyle degistirilebilir.

Kumanda #1 oncelikli kumanda olarak se¢mek i¢in, LCD
ekranda "No.1" gérmek icin DIMMER butonuna bas.

Ayar1 Kumanda #2, olarak degistirmek i¢in DIMMER
butonuna tekrar bas.

SELECT (GPS) butonuna basmakla bu ayar islemi tamamlanir
ve bir sonraki meniiye gecilir.

8-5 RUDDER RATIO EXPANSION
(Dtimen Oran Genisletmesi)

Bu meniiyle, diimen orant daha da genisletilebilir veya
daraltilabilir.

DIMMER butonuna bastik¢a, diimen oran1 X0.5, x1, X2 ve x3
sira sekliyle digisecektir.

Islem bittiginde SELECT (GPS) butonuna bas.

8-6 RUDDER FEEDBACK GEAR RATIO
(Diimen Geri Besleme Disli Orani)

Bu menii kullanilan diimen geri beslemesine uygun olan
diisiiriicti disli grubu oraninin se¢imine miisade eder.

TR-2 tipi (digiiriici disli mekanizmasi igerisine monte
edilmistir) diimen geri beslemesi igin 1:3 oranini seginiz.

Diisiiriicii digli mekanizmasiyla donatilmamis diimen geri
beslemeleri i¢in 1:1 oranini segin.

Press SELECT (GPS) key to finish with this menu.

8-7 PORT RUDDER LIMIT
(Iskele Diimen Limiti)
Dimeni "REMOTE" modunda kullanirken, hidrolik sistemi
son limite dayanarak hasar gérmesini Onlemek i¢in diimen

"PORT" ISKELE tarafa donmesine miisaade edilen maksimum
limiti belirler.

Mevcut ayari degistirmek icin:

Oklu butonlarla diimen dolabin1 gereken diimen sinirlama
derecesine kadar dondiir.

LCD ekrandan diimen agis1 kontrol edilebilir.

Daha sonra "SELECT" (GPS) butonuna basarak diimen sinir
agisini sabitle.
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8-8 STARBD RUDDER LIMIT
(Sancak Diimen Limiti)

Bu menii tam olarak bir 6nceki meniiyle ayn1 olup, fakat a.crs °
"STARBOARD" (ISKELE) tarafi i¢indir. |R rm Stbd LMT 040 _
Mevcut ayart degistirmek icin: e e P S W S A T

Oklu butonlarla diimen dolabini gereken diimen sinirlama
derecesine kadar dondiir.
LCD ekrandan diimen agis1 kontrol edilebilir.

Daha sonra "SELECT" (GPS) butonuna basarak diimen
sinir agisini sabitle.

8-9 RUDDER LIMIT FOR AUTO PILOT
(Otopilot i¢in Diimen Limiti)

. . . G&PS o
OTOPILOT diimen kullaniminda miisaade edilen maksimum [R m MCOmpLMT 015
diimen acgisin belirler ve otopilotun her defasinda genis diimen o e [ e A A W T
acis1 kullanmasini engeller.

UYARI:

Otopilot, diimen kullanmada genis diimen limit agis1 rota
diizeltme emrine miisaade eder ve bu da denizde kaza ihtimali
ile sonuglanabilir. Diimen limitinin 20 dereceyi gegctigi
degerlere ayarlandigt durumlarda devamli olarak diislik
siiratlerde kalin.

Mevcut ayari degistirmek icin:

Oklu butonlar1 kullanarak diimeni diimen limitinin gereksinim
duyuldugu ac¢iya kadar dondiir.

LCD ekrandan diimen agis1 kontrol edilebilir.

Daha sonra bu ayar islemini tamamlamak igin SELECT (GPS)
butonuna bas.

8-10 RUDDER LIMIT FOR GPS/LORAN GUIDED AUTO PILOT
(Gps/Loran Destekli Otopilot Kullaniminda Diimen Limiti)

GPS destekli seyir konumundayken diimen kullaniminda

miisaade edilen maksimum diimen acisin1 belirler ve sl

otopilotun her defasinda genis diimen acist kullanmasini 3"‘;}31 GPSL |n'||t 015

enge"el’. :'-: &mk}»mmms ™ A T
UYARI:

Otopilot, diimen kullanmada genis diimen limit agis1 rota
diizeltme emrine miisaade eder ve bu da denizde kaza ihtimali
ile sonuglanabilir. Diimen limitinin 20 dereceyi gectigi
degerlere ayarlandigi durumlarda devamli olarak disiik
stiratlerde kalin.

Mevcut ayarlari degistirmek igin:

Oklu butonlar1 kullanarak diimeni, diimen limitinin gereksinim
duyuldugu ac¢iya kadar dondiir.

Diimen ag1s1 LCD ekrandan kontrol edilebilir.
Daha sonra bu ayar iglemini tamamlamak i¢in
SELECT butonuna bas.
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8-11 BAR GRAPH DISPLAY SELECTION

(Bar Grafik Ekran Se¢imi) = -
LCD bar grafik ekrani igin se¢im bu meniiyle yapilir. E'"nﬁ' BARGRAPH hB I m
mpemx}»mm ) o Y T A W T T

Degistirmek i¢in, DIMMER butonuna bas. Bastiginiz siirece
ekrandaki bilgi HELM ve ORDER seklinde siirekli
degisecektir.

HELM : Gergek diimen acis1 gosterilecektir.
ORDER : Remote kontrol tarafindan istenen ac1 degeri
gosterilecektir.

Ayar1 tamamlamak i¢in SELECT butonuna bas.

8-12 BAR GRAPH RAI 0 DEG ADJUSTMENT
(Bar Grafik Yeke Ac1 Indikatoriiniin 0 Derece Ayart)

G GF"S
Bu meniiyle, LCD bar grafik yeke a¢1 indikatoriiniin 0 derece Rt | RAI Od 2 g +000
pozisyonu diimen dolabi agisi referans alinarak kaydirilabilir. oy g

-r-1---|-:

Oklu butonlar1 kullanarak gereken kaydirma miktarini
goriintiille. Daha sonra SELECT butonuna basarak ayar
islemini bitir.

LCD ekranda "+" isareti goriindiigiinde, bar grafik sag
"STARBOARD" (Sancak) yone kayacaktir.

LCD ekranda "-" isareti goriindiigiinde, bar grafik sol "Port"
(Iskele) yone kayacaktir.

8-13 BAR GRAPH RAI SPAN ADJUSTMENT
(Bar Grafik Yeke Ag¢1 Indikatoriiniin Aralik Ayart)

(G.GPS | |

AcAD | 0
Bu menii LCD bar grafik yeke ac1 indikatoriiniin araligiin ﬁﬁ.“,;l RA[ Spa_n, — 1 00/0 .
gercek diimen dolabimi referans alarak ayarlanmasina miisaade L

eder.

Aralig1 ayarlamak icin, Oklu butonlar1 kullan. Bu ayar %
isareti ile gosterilen rakamlarla ifade edilir, 6rnegin, sayet bar
grafikce gosterilen deger gercek diimen dolabi degerinden
kiigiikse, araligr genisletmek i¢in %100 den daha biiyilik bir
deger uygula.

Ayar1 tamamlamak i¢in SELECT (GPS) butonuna bas.

8-14 TRIM ADJUSTMENT
(Trim Ayar1)

Gelgit, riizgar v.b gibi ortaya ¢ikan devamli rota hatalarini

G: GF"S
azaltmak icin yekeye uygulanacak ayardir. Qﬂnﬁ[ Trl'ﬂ Ang I +OOO
Diimen dolabinin orta pozisyonu elektronik olarak Y T TS P A S TN

degistirilebilir.

Oklu butonlar1 kullanarak ihtiyag¢ hissedilen a¢1 kagiklik
miktar1 elde edilir.

LCD ekranda "+" igareti goriindiigiinde bar grafik sag
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"STARBOARD" (SANCAK) yone kayacaktir.

LCD ekranda "-" isareti goriindiigiinde bar grafik sol "PORT"
(ISKELE) yo6ne kayacaktir.

Ayar1 tamamlamak i¢in SELECT (GPS) butonuna bas.

NOT:
Bu mentideki diizeltme ayari, yalnizca mevcut seyir siiresi
boyunca gegerli olan gegigi bir siirede iken, SA-10, gelecekteki
yolculuklar referans alinmasi igin bellege kaydadilebilen bagka
bir kalict TRIM AYARLAMA yéntemi sunar. Talimatlar igin
referans 6-3 TRIM AYARI boliimiine bakin.

8-15 RUDDER SPAN ADJUSTMENT (PORT)
(Yeke Aralik Ayar1 "ISKELE")
Iskele tarafta istenen diimen acisi ile diimen agisinin gercek

miktarini uygunlastirmak i¢in diimen emir aralig1 ayarlanabilir. Gas |
i |PortRate  100%

OKLU butonlar1 kullanarak degerleri yiizde seklinde ayarla. Y T P S

Ornegin, Remote kontrolden verilen degerden daha kiiciik bir
yeke hareketi olursa, %100 den daha biiyiik bir deger uygula.

Ilerlemek i¢in SELECT (GPS) butonuna bas.

8-16 RUDDER SPAN ADJUSTMENT (STARbd)
(Yeke Aralik Ayar1 "SANCAK")
Sancak tarafta istenen diimen agisi ile diimen agisinin gercek
ikt lagtirmak i¢in dii i g lanabilir. Gans T
miktarini uygunlastirmak i¢in diimen emir aralig1 ayarlanabilir R le S tb dRa te .I 0 O%

) T T S S WP TS

OKLU butonlar1 kullanarak degerleri ylizde seklinde ayarla.

Ornegin, Remote kontrolden verilen degerden daha kiiciik bir
yeke hareketi olursa, %100 den daha biiyiik bir deger uygula.

Ilerlemek i¢in SELECT (GPS) butonuna bas.

8-17 SENSOR TYPE SELECTION
(Sensor Tipi Segimi)
SA-10, Saura'nin yon sensorlerine baglanmak igin dizayn

edilmistir; Gians |
Standart olarak pick off coil SPC-SC ve Fluxgate pusula SC- RERT | H SenSOI" Saura
75 ten herhangi biridir. e e o i Wi T W T

Diger iireticileden herhangi bir fluxgate pusula baglandiginda
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DIMMER butonuna basarak "NORMAL"i se¢. Fabrikasyon
ayar "Saura"dir.

Bu meni ile, manyetik pusula pruva referansi, cayro pusula
pruva referanst mevcutsa, ikinci (yedek) pruva referansi olarak
yararlanabilir. Boyle yaparak SA-10, devreye girdiginde
otomatik olarak cayro pusula pruva referansi sinyali alacaktir.
Ikinci (yedek) pruva referansinin tipi (Saura veya diger
markalar) secilmelidir.

Bu meniide, SA-10, DIMMER tusuna bastiginizda bes farkli
secenekli pruva girisi se¢imi ve SA-10 ¢ift pruva referans
girigleri bagli ise giris secimleri ve gegersiz kalma davranisi
durumundaki farkli segenekler.

Saura |: Saura’min standart sensori, Pick-off bobini
(SCP-SC) veya Fluxgate Pusula (SC-75)'i pruva
referanstm1 = essiz bir  kaynak  olarak
kullanmaktadir.

Normal | : Diger tireticilerden bir Fluxgate (manyetik alan)
pusula baglarken "Normal" secili olmalidir.

GY-Saura | : Birinci pruva referans kaynagi cayro pusula
sinyali kayboldugunda, Saura (SCP-SC or SC-
75) sensoriine otomatik olarak geger.

GY-Nomal | : Cayro pusulasini ana referans kaynagi olarak
goriirsiiniiz, ancak cayro pusula sinyali
kayboldugunda SA-10, pruva referansimi diger
marka fluxgate pusulasina otomatik olarak
degistirir.

GY+Aset |: Cayro pusulanin yami sira Absolute Bearing
Course  Setter "Mutlak Kerteriz =~ YOnii
Belirleyici" baglandiginda bu parametreyi segin.

NOT:

Saura tarafindan temin edilmeyen bir y0n sensorii
kullanildiginda, kullanici bu sensér hakkinda kesinlikle onun
elektriki karakteristikleri ve sinyal seviyesi hakkinda bilgi
sahibi olmalidir. SA-10 igin kabul edilebilir y6n sinyali
siniis/kosiniis tiirii i¢in; Béliim 13 OZELLIKLER'e bakin.

NOT:

Otomatik pilot i¢in cayro GPS pusula kullanildiginda, 7-3 GPS
CAYRO BAGLANDIGINDA ONLEMLER béliimiine bakin.

8-18 COUNTER RUDDER
(Ters Diimen)

Ters-Diimen, o6nemli bir seyir degisikligi yapildiktan sonra
yeni rotaya diizgiin bir ge¢is yapmak icin, diimen emri verilen
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yone ulagmadan Once ters yonde bir diimen diizeltme emrine
neden olur ve ayni zamanda otomatik pilotun stabilize
olmasini saglar. Ozellikle biiyiik nakliye gemilerinde oldugu
kadar trol gemilerinin diiz bir hat iizerinde agir ag ¢ekme
esnasinda.

Ters-Diimen, oto pilot diimen y6netiminde, diimene miidahele
stiresini saniye olarak ifade edilen dort farkli biiyiiklikten
birine ayarlanabilir. DIMMER tusuna bastiginizda, ekrandaki
yazilar arasinda gegis yapilir ; "OFF", "1s", "2s", "3s" ve
L.KNOB.

OFF: Ters Diimen uygulama yok

1s: 1 saniye boyunca
2s: 2 saniye boyunca
3s: 3 saniye boyunca (Ters Diimen uygulanacak)
L.KNOB: "Ters Diimenin" 6n paneldeki "YAW" diigmesiyle
maniiel olarak ayarlanmasina izin verir. Bu meniide L.KNOB
secildiginde, “YAW” ayar digmesi “Ters Diimen” ayar
kontrolii olarak ¢alisacaktir.

TERS DUMEN

/_

____ N — ROta

Pruva yoénu

TERS DUMEN

Devam etmek i¢cin SELECT (GPS) tusuna basin.

NOT:

Ornegin, yiiksek hizl1 seyir halindeyken, az yiik tasima, vs.
sirasinda, Ters-Diimen tekneyi daha ¢ok salmaya ve diimen
performansinda zayiflamaya neden olabilir. Ters Diimen'in
normalde "OFF" olarak ayarlanmasi onerilir.

8-19 OFF COURSE ALARM

(Rotadan Kagma Alarmi)
Bu 06zelligin aktif olarak secilmesiyle, SA-10 sayet onceden Gars T o |
belirlenmis aginin asilmasiyla rota sapmasi meydana gelirse RrNT' Of fCOUI’S 000
rotadan kagma alarmu verecektir. www}mm Afkes "3 "3 5 dul

Oklu tuslar1 kullanarak rotadan kagma alarmu i¢in ag1 degerini
ayarla. A¢1 degeri 15 - 45 derece arasinda bir deger olmalidir.

Sayet ag¢1 i¢in “000” ayarlanirsa, rotadan kagma alarmi
devredisi birakilmis olur.

Rotadan kagma alarm &zelligi mode segme anahtart AUTO
pozisyonuna alindiktan 1 dakika i¢inde ¢aligmaya baslar.

SELECT (GPS) butonuna bas.
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8-20 AUTO TRIM
(Oto Dengeleme)

Otomatik dengeleme fonksiyonu herhangi bir israrli hatanin
otomatik olarak kompanze edilmesi igin siirekli olarak
ayarlanmus rota ile gidilen rotay kiyaslar.

G GPS

AutoTrlm ON

oot o7
nxmamx[lmwms RlFT|p o BT

RrNT

DIMMER butonuna bas. Bu butona basdik¢a LCD ekranda
"ON" ve "OFF" goriinecektir.

SELECT (GPS) butonuna bas.

Bu hizmet "ON" (a¢ik) olarak ayarlandiginda, oto trim, MODE
secme anahtar1 AUTO konumuna alindiktan 30 saniye ic¢inde
calismaya baslar. Manuel trim ayar1 yapilmig ise, onun
kayiklik ayarlama degeri referans olarak AUTO TRIM yoluyla
yapilacaktir.

NOT
OKLU butonlarla yapilan rota degisikligi 10 dereceden

biiyiikkse gecici olarak AUTO TRIM devredis1 birakilacak
ancak 30 saniye sonra tekrar devreye girecektir.

Rota ayar diigmesi ile verilen yeni rota emri, mevcut
programlanmis AUTO TRIM pozisyonunu saglamaya devam
ederken gecici olarak AUTO TRIM' askida tutacaktir. AUTO
TRIM 30 saniye sonra devreye aktif olacaktir.

Ayni kosullar GPS giidiimlii seyir modundayken biiyiik rota
degisimlerinde de uygulanacaktir. AUTO TRIM 30 saniye
sonra aktif olacaktir.

Rotay1 tutma dogrulugunda dikkat g¢ekici diismeler olursa
AUTO TRIM i kapatmaya hazirlikli olun.

FPruva Yonu

Her iki tarafa 5 derece,
maksimum 0.5 derece artiglarla

M/////////m
A o - — - —= Rota

Siradan Dimen AUTO TRIM devrede
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8-21 DIAL TRIM

(Cevirmeli Trim)

Rota Ayar Diigmesi veya YAW ayarlama kumandasini maniiel
TRIM kumandasi olarak kullanmak miimkiindiir.

SA-10, DIMMER tusuna bastiginizda segebileceginiz (4)
secenck sunar.

OFF | RT.NAVI| | ALL

“OFF”: Rota Ayar Diigmesi, rota ayarlama
diigmesi gibi davranir.

“RT.NAVI”: Rota Ayar Diigmesi, Maniiel TRIM ayarinda
REMOTE ve NAV diimen modlarinda TRIM
kontrolii olarak c¢aligacaktir. Bu nedenle Rota
Ayar  Diigmesinin  dondiiriilmesi  TRIM
ayarlamasi ile sonuglanir.

NAYV yardimi olmaksizin siradan Auto modunda
iken, rota ayar diigmesi o kadar hizmet vermeye
devam edecektir.

“ALL”: “ALL” se¢ildiginde, digme herhangi bir zamanda
ve “STAND-BY” hari¢ herhangi bir modda
TRIM kontrolu olarak ¢aligmasini saglayacaktir.
Diigme, AUTO modda Rota Ayar Diigmesi
olarak hareket etme kabiliyetini kaybeder.

“L.KNOB”: “YAW?” kontrol diigmesi, kalict “TRIM” kontrol
diigmesi olarak c¢alisacak ve On panelde
diizeltme isleminin elle ayarlanmasma izin

|—[ L.kNOB |

verecektir.

NOT:
8-18 COUNTER RUDDER'de, YAW
kontroliini  Ters-Diimen  kontrolu  olarak
kullanmak iizere varsayilan ayar

degistirildiginde “L.KNOB” goriinmeyecektir.

SELECT (GPS) butonuna bas.

8-22 YAW RATE

(YAW Oran)
Bu diyalog yalnizca “YAW” ayar diigmesi, onceki 8-18
COUNTER RUDDER veya 8-21 DIAL TRIM kalict bir “Ters-
Diimen” kontrolii veya kalict bir “Trim” kontrolii olarak
calisacak sekilde ayarlandiginda goriiniir.

YAW ayar diigmesikalici bir Ters-Diimen (Counter-Rudder)
veya Trim kontrol diigmesi gorevine atandiginda, bu menii ile
YAW ayarlanabilir.

YUKARI ve ASAGI (UP & DOWN) tuslarina basarak, YAW

ayar degeri 10 ~ 50 araliginda artirilabilir veya azaltilabilir.
Bu ayarin varsayilan degeri 35 iken, 10 (¢evirme dlgeginde
1.0) en kiigiik degeri temsil eder ve 50 (¢evirme Slgeginde 5.0)
maksimum degeri temsil eder.
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8-23 AUTO-REMOTE FUNCTION

(Oto-Uzaktan Kumanda Fonksiyonu)
Tekne otopilot navigasyonuna baglanirken AUTO-
REMOTO fonksiyonunu ¢agirmak i¢in uzaktan kumanda
ile ihtiya¢ duyulan kadran doniisiiniin miktarini belirler.

Tercih edilen agiy1r girmek i¢in ok tuslarini kullan. OTO-
UZAKTAN KUMANDA fonksiyonunu aktif hale getirmek
icin 3 - 10 derece arasinda bir degere ayarlanmalidir. Ya da, bu
tiimiiyle devredisi birakmak igin 000 olarak ayarlanmalidir.

LCD ekranda ac1 degeri goriiniir.

Sayet iki (2) uzaktan kumanda baglanirsa, ayni islemleri #2
uzaktan ayarlama i¢in tekrarlayimiz. Farkli ayarlar #1 ve #2
uzaktan kumandalar i¢in ayr1 ayr1 yapilabilir.

SELECT (GPS) butonuna bas.

8-24 MANEUVERABILITY WITH AUTO-REMOTE

(Otomatik-Uzaktan Kumanda ile Manevra Kabiliyeti)
Bu menii, otomatik-uzaktan kumanda manevra Kkabiliyetini,
yani rota yenileme veya yana kagma islemini segmenize izin
verir. Otomatik-Uzaktan Kumanda fonksiyonu sancak veya
iskele yonlerine uzaktan kumandanin diigmesini cevirererek,
diimenin kontrolunu otopilot modunda yapmasina izin verir.

Tercih edilen manevra islemini ayarlamak i¢in DIMMER
tusuna basin. Bu tusa basildiginda LCD'de "ON" ve "OFF"
goriintiilenir.

ROTA YENILEME operasyonu:

Bu ayarla, otomatik pilot modunda uzaktan kumandayla yeni
bir rota ayarlanabilir. Bu fonksiyonu kullanabilmeniz igin
"ON" seg¢iniz.

YANA KACMA operasyonu:

Uzaktan kumandanin diigmesini c¢evirme islemi yalnizca
mevcut ayarlanmig rotadan gecici olarak sapma (yana kagma)
ile sonuglanir. Uzaktaktan kumandanin diigmesi 0 dereceye
dondiigiinde, SA-10 otomatik olarak dnceki ayarlanmis rotaya
geri doner. Bu fonksiyonu kullanabilmeniz i¢in "OFF" se¢iniz.

Ayari tamamlamak i¢in (GPS) tusuna basin.

Gerekirse, sirasiyla #1 ve #2 numarali Uzaktan Kumanda igin
farkli segenekler segilebilir. Uzaktan Kumanda #1 sonra
Uzaktan Kumanda #2 ile kurulum islemini tekrarlayin.

8-25 MANEUVERABILITY WITH REMOTE SWITCH

(Anahtarli Uzaktan Kumanda ile Manevra Kabiliyeti)

Bu menii, anahtarli Uzaktan Kumanday1 kullanarak tercih edilen
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manevra kabiliyeti sunar. FC-20 Uzaktan Kumanda, el
Cihazinin {stiinde bir sec¢ici anahtar1 ile donatilmustir.
REMOTE  moddayken  segici  anahtar1  kullanarak
OTOMATIK-UZAKTAN KUMANDA fonksiyonu elde
edilebilir, UZAKTAN KUMANDA calismasi bittikten sonra
secici anahtar AUTO konumuna getirildiginde, SA-10 normal
AUTO PILOT moduna geri getirilir.

Tercih edilen manevra islemini ayarlamak igcin DIMMER
tusuna basin. Bu tusa basildiginda LCD'de "ON" ve "OFF"
goriintiilenir.

ON: ROTA YENILEME operasyonu
Oto pilot UZAKTAN KUMANDA tarafindan yeni rota
ayarinda devam eder.

OFF: YANA KACMA operasyonu
SA-10 oto pilot olarak onceki ayarlanmig rotaya
otomatik geri doner.

Ayar1 tamamlamak i¢in (GPS) tusuna basin.

8-26 GPS COURSE MATCHING
(GPS Rota Eslestirmesi)

AT |
|

Bu hizmet GPS giidiimlii navigasyonda programlanmis e CrSMatch | OFF

otopilot rotasini tutabilmek icin bizim bir esi olmayan rota R
eslestirme hesaplamalariyla doniis noktasina dogru en iyi en LT T Gl Y S A S
uygun rotay1 otomatik olarak hesaplayarak otopilot yetenegini

daha da gelistirir.

LCD ekran DIMMER butonuna basildikca ON ve OFF olarak

degisir.

Rotay1 tutma dogrulugunda dikkat cekici diismeler olursa bu

hizmeti kapatmaya hazirlikli olun. Bu fonksiyon ON (agik)

iken rota doniis noktasina dogru +25° araliginda

hesaplanacaktir.

Ilerlemek i¢in SELECT (GPS) butonuna bas.

Capraz Izleme

Geminin Pruvasi Devam Eden Rota Eslestirme

_\*\
B e ———— e T=——ee—--—p  RoOfa

8-27 AUTOMATIC SOLENOID CUT-OFF

0 83|

(Selonoid'i Otomatik Devre Dis1 Birakma) rcps

Bu hizmet aktif olarak segildiginde, SA-10 otomatik olarak R ‘ SOLNDcut ON
sistemdeki hidrolik aygitlar iizerinde istenmeyen hasar ve

aginmalardan kac¢inmak icin, bir yone 30 saniyeden fazla

siirekli uygulamayarak, selenoid bobine giden kumanda

sinyalini kesecektir.

Al et o L e S T S

40

a0 83|



AYARLARIN YAPILMASI

DIMMER butonuna bas. Bu hizmet ON veya OFF olarak
secilecektir.
SELECT butonuna basarak bu ayar1 bitir.

8-28 SAFETY VALVE

(Emniyet Valf1)
Bu hizmet ON (agik) durumunda ise, SA-10 otomatik olarak Giaws |
yeke Onceden belirlenmis diimen limitine varmadan hemen Rﬂr:d?' Safe VI_V OFF
oncesinde velev ki diimen emrini agmaya yeltenirse selenoid o I 7 S A P T
bobine ters diimen kumanda sinyali gonderir. Bu elektronik
emniyet valfi boylece hidrolik sisteme uygulanan asir1 yiki
azaltmaya yardim edecektir.
DIMMER butonuna bas. Bu hizmet ON veya OFF olarak
secilecektir.
SELECT butonuna basarak bu ayar1 bitir.
Bu fonksiyon ON (agik) ayarlanmigsa, manuel olarak diimen
simidi ile hidrolik diimen 0 konumuna geldiginde, herzaman
kisa bir zil sesi ¢alacaktir.
8-29 SAFETY VALVE TRIGGER ANGLE
(Emniyet Valfi Tetikleme Agis1)
Bu emniyet valfi hizmetinin selenoid'e gonderdigi ters diimen Giaps | VLV I 0030
kumandasinin 6tesinde aginin miktarini belirler. Istenen aciyi F”'“T' ang _e VUV |
OK butonlariyla gir. Emniyet valfi tetikleme agis1 8-7 ve 8-8 T S S T
inci kisimlardaki diimen limit ayarinin toplami ve burda
belirlenen aginin ilavesidir.
Bu ayar i¢in 0 - 10 arasindaki bir degere miisaade edilir. Tercih
edilen ac1y1 ayarlamak i¢cin OK lu butonlar1 kullan.
Ornegin, sayet bu tetikleme agist SANCAK taraf limiti 40
derecenin iizerine 5 derece olarak ayarlanirsa, SA-10 ters
diimen kumanda sinyalini tetikleme acist 5 derece ve 40
derecelik diimen limiti ilavesiyle toplamda 45 dereceyi
gectiginde gonderir.
Ilerlemek i¢in SELECT (GPS) butonuna bas.
G(..I-;i
8-30 PROPORTIONAL SOLENOIDS axz NShoockVL OFF
(Orantili Solenoidler) ey T T o P A A S NPT

Geleneksel "ON-OFF" tipi solenoidlere ek olarak,
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SA-10, kiiciik sok ve titresimlerde, sessiz ¢alisan solenid valfi,
hidrolik akis yonii degisiminde sorunsuz gecis yapabilen en
yeni "Orantili" solenoid valflar1 kontrol edebilir.

DIMMER tusuna basildiginda, bu 6zellik ON veya OFF olarak
secilir. Ayar1 tamamlamak i¢in SELECT tusuna basin.

NOT:
Geleneksel ON-OFF tipi solenoidler kullanildiginda, bu
meniide "OFF" sec¢ilmelidir.

8-31 GPS DATA TYPE SELECTION
(Gps Data Tipi Secimi)
Bu SA-10'a giris i¢in kullanilacak olan seyir ekipmanlarindan
beslenen seri bilgi climlelerinin tipini seger.

G(..I-;i

_ L _ axz NAV-Rx APB
Bu se¢im ya APB (Autopilot Destination Bearing) veya bir ¢ift Y e T A WA S NP T
BOD (Bearing of Destination) ve XTE (cross track error)
olabilir.
LCD ekran mevcut ayarin bilgi tipini simgeleyen kisaltmay1
gosterir, ve DIMMER butonuna basmakla APB ve BDX
(BOD+XTE) arasinda degisir.

SELECT (GPS) butonuna basarak ayar1 bitir.

Sayet cayro pusula SA-10 igin yon referansi olarak
secilmemigse, seyir ekipmani "manyetik pusula degisme" ye
programlanmalidir. Baz1 seyir ekipmanlar1 bu parametere igin
"auto" ayarina miisade ederler.

Bilgi cikis cevrimi (aralifl) asagi yukart 1 saniye olarak
ayarlanmalidir.

8-32 AZIMUTH DATA TYPE & OPTIONAL ACCESSORY
(Azimuth Veri Tip & Istege Bagli Aksesuarlar) .
G f..l-; |

Bu meniide iki grup parametresi ayarlanabilir; Bir tanesi o
Azimuth Veri Tipi olup, SA-10'dan ¢ikis veri ¢iktisinin tip R 'Opt |0nRT Nomal T

(ler) ini secer ve digeri Ozel Opsiyonel iinitelerin
baglanmasina ve kullanilmasina izin vermek i¢in Opsiyonel
aksesuardir.

nxm;a:x}»ccw.n;z RlATkea ' x PP

42



AYARLARIN YAPILMASI

AZIMUTH VERI CIKIST:

Otomatik pilot i¢in pruva referansina sahip, cayro pusula (*1),
GPS cayro (*2) ve SPC-NT (*3) gibi "Smart (akill)" Pick-off
sensoOrii gibi NMEAO0183-HDT veya HDM seri cliimle ¢ikisi
sensorlerinden saglandiginda , SA-10 diger seyriisefer
araclaria baglantilar i¢in pruva verilerini saglayacaktir.

Bu menti, pruva referansi ¢ikis se¢imi secenegini sunar;

« NMEAO0183-HDM/HDT ve Saura formatinda ydnlendirme
verilerinin bir kombinasyonu veya

e Yalnizca NMEAOQ183-HDT .

NOMAL T| SA-10 hem NMEAO0183-HDM pruva verisini

hem de Saura formatinda yonlendirme verilerini
sirastyla es zamanl olarak saglamak iizere
ayarlanmustir.

Cikis dongiisii yaklagik 300mS olacaktir.

SA-10, cilimle tiirlinii otomatik olarak ayirt
ettiginden maniiel olarak HDT veya HDM
climle se¢imi gerekli degildir.

NRC-150 Repeater Compass'in bagli olmasi
durumunda bu "NOMAL T" parametresini

segin.
FAST T | Veri gisi ve ¢ikisi i¢in veri se¢cimi HDT i¢in
ayarlanir.

Cikis igin, daha hizli veri ¢ikis hizi igin
eszamanli Saura formatinda ¢iktt olmadan
sadece HDT ciimlesi saglanir.

Veri ¢ikis donglisit 50mS olmasina ragmen
ARPA radart veya Akinti/Gelgit cihazlarinin
cogunlugu bu veri baglantisini kabul eder.

OPSIYONEL AKSESUAR BAGLANTISI:

Bu meniide "RC" segerek,
Repeater Course Setter'i RC-10 tarafindan
kullanilabilir.

Ikinci meniide "2ndST" segenegini segin.
Diimen Kontrol Kabini (SA-10S) kullanilir.
Hem RC-10 hem de SA-10S baglandiginda,
“2nd ST”, se¢in.
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Bu menii ile bitirmek ve devam etmek i¢cin LCD'de dogru kod
gorlintirse SELECT (GPS) tusuna basin.

NOT:

*1: NMEAO0183-HDT c¢ikis1 olan cayro pusula baglanabilir.
Cayro pusulasindan ¢ikig verileri ¢ikis araligi 1 saniye
veya daha kisa bir siireyle ayarlanmalidir.

Senkromotor tekrarlayici kullanan geleneksel tipteki cayro
pusulalar, NMEA 183 uyumlu seri veri ¢ikisi
saglamayabilir.

Bu cayro pusulalar i¢in Furuno'dan temin edilen AD-10"
benzer bir yon degistirici gerekecektir.

*2: NMEAOQ183-HDT ¢ikis1 olan GPS cayrosu baglanabilir.
GPS cayrosunun c¢ikis araligi 1 saniye veya daha kisa

siireyle ayarlanmalidir.
NMEA Ver. 2.0 — 2.3 ile uyumludur.

GPS Cayro Pusulalar, radyo iletisim teknolojisini kullanir
ve bu nedenle, cayro kiiresi kullanan geleneksel tipteki
cayro puslalarla esit dlciide milkemmel giivenirlilik ve
performans sunmayabilir. Otomatik pilot i¢in GPS cayro
pusulas1 referans1 kullanirken, Kullanict GPS cayronun
gemi pruvasini yanlis veya pruva referans verilerini
gonderemedigini ve herhangi bir zamanda maniiel diimen
kumandasina gegmek igin gerekli Onlemleri aklinda
bulundurmasi gerektigini unutmamalidir.

7-3 GPS CAYRO BAGLANDIGINDA ONLEMLER
boliimiine bakiniz.

*3: “HDM” pruva referans kaynagi olarak HDM ciimleleri
sunabilen Fluxgate pusulasi ve sensorii kullanilabilir. Bu
cihazlardan c¢ikis araligt 1 saniye ve veya daha kisa
olmalidir.

NMEA Ver. 2.0 — 2.3 ile uyumludur.

8-33 MAINTENANCE MODE
(Bakim Modu)

Bu menii operatore halihazirda bagl olan aksesuarlar hakkinda
temel miihendislik bilgisi saglar. Isimleriyle sayarsak, uzaktan
kumanda (lar) in ag1 ve voltaji, diimen geri besleme ve fluxgate
sensor gibi.

Cu CIF"S

+x | MAINTNCE NFEJ YﬁEJ

m: m;mkamms RlArken ' &

DIMMER butonuna basmakla bakim bilgi gésteriminin ilk yar1

safhasi ¢agrilmis olacaktir. LCD ekran uzaktan kumanda #1 & @ Devam etmek igin DIMMER
#2 nin mevcut ayarlarin1 ve diimen geri beslemesini herbirini butonuna basm.

ayr1 ayr1 sirasiyla gosterecektir ;
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PT1 - 00: Uzaktan kumanda #1 in acis1 0 derecedir.
(Gegerli deger 0 - 50 dir)

2-53: Uzaktan kumanda #2 nin bagl olmadigini gosterir
(Gegerli deger 0 - 50 dir).

3-00: Diimen geri besleme potansiyometresi 0 derece
pozisyonundadir. (Gegerli deger 0 - 50 dir)
Diislirme orani 1:1 olan RFB ler i¢in deger O -
18 arasinda olabilir.

DIMMER butonuna tekrar basarak bilginin son sayfast LCD
ekranda goriiniir.

LCD ekran siniis/kosiniis sinyal voltajlarim1 ve onun referans
voltajint ondalik noktasi ¢ikarilmis sekilde gosterir..

MgS-40: Siniis dalga voltajinin 4.0V oldugunu gosterir.
(Gegerli deger 04 - 46 dir)

C-25: Kosiniis dalga voltajinin 4.0V oldugunu gosterir.
(Gegerli deger 04 - 46 dir)

R-25: Referans voltajinin 2.5V oldugunu gosterir. (Gegerli
deger 23 - 26 dir). Sayet baglanmazsa , ekranda 10
dan az bir deger okunur.

Bu degerler yon degistikce degisirler.

8-34 LCD MODULE COMPATIBILITY

(LCD Modiil Uyumluluk)

SA-10 {iretim tarihine bagl olarak, iiretim tasarim nedeniyle,
iki farkli kilan bir LCD panel kullanir.

SA-10  yazilimi  giincellemesi ve/veya LCD  panel
degistirildikten sonra LCD'nin sag yarisinda higbir endikasyon
gorliinmiiyorsa, meni ile bir kurulum ayar1 yapmak gereklidir.

LCD ekranin sag yarisinda "OK" yaziyorsa bu meniide
herhangi bir degisiklik yapmayin. Bir sonraki miiniiye gegin.

LCD ekranin sag yarisinin bos olmas1 durumunda, bu menii ile
“— OK” elde etmek icin DIMMER butonuna basin.

8-35 MEMORY RESET

(Hafizanin Sifirlanmasi)

Istenmeyen paremetre ayarlarmin hafizaya kaydedilmesi
durumunda veya {nitin en 1iyi kosullarda ¢aligmadigi
gorilindiigii durumlarda, kullanici hafiza alaninin bir kismi veya
tiimii fabrika ¢ikisindaki degerlere dondiiriilerek sifirlanabilir.

Bu menii kullaniciya hafiza sifirlama tiplerini se¢mesine
miisaade eder; a) PARTIAL(kismi), b) ALL(tiimii) veya c)
hafizay1 sifirlamadan bu meniiyii atlama. Tercih edilecek
hafiza sifirlamanin tipi, butona nasil bisilacag ile belirlenir.
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a)

b)

PARTIAL (Kismi) hafiza temizleme: DIMMER
butonuna bir kez bas. ( Genel durumlarda tavsiye
edilir.)

Bu metod da, asagidaki alt1 (6) parametre hari¢ diger tiimii
ilk degerlerine donecektir.

Degismeden kalan parametreler:
- LANGUAGE FOR DISPALY (8-3)
( Ekran Dili)
- PRIORITY REMOTE ID # (8-4)
(Kumanda ID # Onceligi)
- PORT RUDDER LIMIT (8-7)
(iskele Taraf Diimen Limiti)
- STARBD RUDDER LIMIT (8-8)
(Sancak Tarafi diimen Limiti)
- GPS DATA TYPE (8-31)
(GPS Data Tipi Se¢imi)
- AZIMUTH DATA & OPTIONAL ACCESSORY (8-32)
(Azimut Bilgi Tipi & Istege Bagli Aksesuar Segimi)

DIMMER butonuna bir defa bas, kismi hafiza temizleme
islemi yerine getirilir. Boylece SA-10 kendini otomatik
olarak sifirlar ve normal ¢alisma meniisiine geri doner.

ALL memory clear (Tim Hafiza Sifirlama:
DIMMER butonuna bas ve tut. (Tecriibeli
teknisyenlerce kullanilmasi tavsiye edilir)

Bu meniiyle, ALL (Tiim) kullanic1 hafiza alanm silinecek
ve ilk fabrika degerlerine donecektir.

Sistemi sifirladiktan sonra, Diimen limit ayarlarini, GPS
bilgi tipini ve yon referans ciimle segimlerini kontrol
ediniz.

DIMMER butonuna LCD ekranda yeni bir mesaj goriinene
kadar basili tut. Bu tiim hafiza "ALL" temizlemeyi
tamamlar. SA-10 kendini otomatik olarak sifirlar ve
normal ¢alisma meniisiine geri doner.

Bu meniiden ¢ikmak i¢in ve bir sonraki meniiye atlamak
icin SELECT butonuna bas

ONEMLI

Tiim hafiza silme "All memory clear" islemi icra edildiginde,
ekran dili (Fabrika Ayari) "Japanese” japonca'ya gececektir.
Her ne zaman "Tiim Hafiza Silme" islemi yapildiginda deniz
asirt kullanicilar ekran dilini "ENGLISH" ingilizce se¢mek
icin 8-3 te anlatilan islemi yapacaklardir.

8-36 SHORT CUT TO MEMORY RESET
(Hafiza Sifirlamak i¢in Kisayol)

SA-10 menii agac1 boyunca gitmeksizin hafiza sifirlama
imkan1 sunar.
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Kismi hafiza sifirlamasi
yapmak icin DIMMER
butonuna sadece bir defa
basin.

Basili tutuldugunda tiim
kullanici hafizas: sifirlanir.

©

Cikmak i¢in SELECT
butonuna bas

Kismi hafiza sifirlamasi
yapmak icin DIMMER
butonuna sadece bir defa

basin.

Sol ok tusu lizerine basil
tutarken SA-10'u agin.
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Istenmeyen paremetre ayarlarmin hafizaya kaydedilmesi
durumunda veya tinitin en iyi kosullarda ¢alismadigi goriindigi
durumlarda, kullanici hafiza alaninin bir kismi veya tiimii
fabrika ¢ikisindaki degerlere dondiirtilerek sifirlanabilir.

Gegici olarak SA-10 u kapat.

Sol ok tusuna basili tutarken MODE segici anahtarimi "STBY"
konumuna al.

LCD ekranda"MEMORY RESET ?" mesaj1 goriinecektir.

Butonun ¢alistirilma sekline gore hafiza sifirlama kolaylig: iki
farkli sonuca sebep olacaktir.

Hafiza sifirlamanin detaylar1 bir onceki bolim 8-33 de
anlatilan ¢alistirma talimatlarina goredir.

8-37 USER MEMORY STORE (SAVE)

(Ayarlar1 Hafizaya Depolama (Kaydetme))

Yukaridaki  bolimlerde parametrelerdeki herhangi  bir
degisiklik, bu menii ile bellege kaydedilebilir. Kullanici
parametreleri, bu menii ile kaydedilmis olmasi gerekir, aksi
takdirde yukaridaki ayar meniisiinde herhangi bir degisiklik ve
ya degisiklikler silinir ve kaybolabilir.

LCD de bir mesaj goriiniir.

Verileri hafizaya kaydetme yetkisi icin DIMMER butonuna
basin. SA-10 tiim parametreleri hafizaya kaydederek ve
otomatik olarak yeniden baslatilacaktir.

Degisiklikleri hafizaya kaydetmeden ¢ikmak i¢in SA-10'u
kapatin.

ONEMLI:
DIMMER butonu tstine bir defa basmadan SA-10'u

kapatmak, tiim degisiklikler ve yeni ayarlar silinecek anlamina
gelir

NOT

SA-10 veri yedekleme saklama siiresi yaklasik 5 ~ 10 yil
arasidir. Bununla birlikte, ortam sicakligma ve spesifik
kullanim kosullarma bagli olarak siiresi degisebilir. Hafiza
yedekleme IC'nin saklama siiresi sona erdiginde degistirilmesi
gerekmektedir.
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8-38 RETRACTION TO PREVIOUS MENU
(Bir Onceki Meniiye Doniis)

Asagidaki operasyonlar menii ilerlemesini bir 6nceki meniiye
dogru geriye dondiirebilir.

MODE seg¢ici anahtari gegici olarak "STBY" pozisyonuna
cevir, tekrar "STBY" konumuna al.

LCD ekran geriye dogru gider ve bir 6nceki menii goriiniir.
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9 COMPASS DEVIATION CORRECTION

(Pusula Sapmasinin Diizeltilmesi)

Teknenin kendisi halihazirda biiyilik bir manyetik kiitle oldugundan biinyesinde daima manyetik
etkilesim vardir. Dahasi, gemi pek c¢ok radyo ekipmaniyla dar bir alanda balik avlama
sistemleriyle donatilmigtir. Bunlarin tiimii daha biiyiikk veya daha kiiciik derecelerde diinyanin
manyetik alanina karsi etkilesimi vardir ve pusula okumasinda hataya veya sapmaya sikca sebep
olur.

SA-10 bu tip pusula sapmalarini bastirmak i¢in ¢ok basit ve daha pratik bir yol gosterir;
Pusula sapma ayarinda profesyonel bilgiye gereksinme duymaksizin bunlar B&C katsayilar1 ve
kadransal hatalardir.

Bunun i¢in gereken sey cayro pusula veya GPS vb gibi kaynaklardan uyumlu hale getirilecek yon
referansidir. Sayet bu enstriimanlar mevcut degilse, geminin bas veya ki¢ tarafinda en az
manyetik etkilesimin oldugu yere bir manyetik pusula koyarak bu islem yerine getirilir.

9-1 PROCEDURES (O ™MopbE )
(Ustilller) AUTO -
Tekneyi sahile sularin sakin oldugu bir yere getirin ve RMT -
durdurun. STBY o

1) MODE se¢me anahtarini "RMT" konumuna ¢evirin. Daha
sonra, pusula diizeltmesine ilerlemek ve LCD ekrandaki @
onay mesajint almak i¢in SELECT ve DIMMER
butonlarinin ikisine ayni anda basin ve basili tutun. A
yn1 anda basin.

2) llerlemek icin DIMMER butonuna basm. LCD ekranda
000 gordigiinde usiillerin ilk ayarina baslayabilirsin.

G:GPS |

......

3) Tekneyi 0 dereceye referans yone el diimenini kullanarak
dondiir. Diizgiin ve yumusak hareketler sagla.

NOT: DIMMER'e bas

Uzaktan kumandayr KULLANMAYINIZ. Sayet el
donanimi (hidrolik diimen dolab1) konmamissa, onun
yerine ok butonlarina basiniz.

amuCMPCORECT YeS"ﬁi

G:GPS
A: AT
R I'NT

| CMPGORECT

n.'-: naa wx poousElRlrrle s 6 | b

Referans pusulanin 0 dereceyi gosterdigi anda DIMMER
butonuna basmiz. LCD ekranda bir sonraki yon 045

derceye degisecektir. 0 dercede bas.

4) 45 dereceye dogru yavas yavas seyir yapin. Referans
pusula 45 dereceyi gosterdigi anda DIMMER butonuna

000

2 T |
20 a0 53|

tekrar basin. e
A D

RI’MT

CMPGORECT

n.'-: N'-B B0% oG ORsE[fR[RTlpd |

5) Benzer sekilde ayni iglemleri her 45 derece doniis igin
tekrarla, 90, 135, 180, 225, 270 ve 515 derece gibi.

Toplamda sekiz (8) yonde yapilan bu islem ayarlar yapar. 45 derecede bas.

6) Sonuncusu (8inci) 315 derecede iken DIMMER butonuna

T 1 1
2

045

—
20 O 53|

G:GPS

xﬁ‘CMPCORECT

H:HDG :
X oo /E0x MG OURsER R[RTlp | & &

bas, bu ayar islemi tamamlanmis olacaktir. SA-10
otomatik olarak kendini kapatacak daha sonra agagaktir, ve
bundan sonra yukarida anlatildigi sekilde hesaplanan

pusula sapma diizeltme bilgisi tarafindan dengelenmis '
yonleri gosterecektir. DIMMER?e bas
49
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Simdi ekranda [°] isaretinin ¢iktigini géreceksiniz, bu
pusula diizeltmesinin yapildigini ve yon gdsterimlerinin
dengelenmis oldugunu ifade eder.

9-2 CARDINAL POINTS ALIGNMENT

(Ana Yonler Ayari)

Pusula sapma diizeltmesi tamamlandiktan sonra, sayet
gerekiyorsa TRIM ayarlar sekiz (8) ana yonde yapilabilir.

Procedures

(Usitiller)

1) Bir onceki kisimda not 3) e kadar not edilmis adimlari
takip et.

2) TRIM ayar1 ihtiyac1 isteyen yon gosterilene kadar
SELECT butonuna bas. Ornegin 180 dereceyi tekrar
ayarlamak istediginde, LCD ekranda 180 dereceyi gorene
kadar SELECT butonuna defalarca bas.

3) Daha sonra, tekneyi yavasca 180 dereceye dondiir. Tekne
bu yon degerine ulagtiginda, DIMMER butonuna bas.

4) LCD ekranda "OK" mesaji goriinene kadar SELECT
butonuna bas. SA-10 otomatik olarak kendini kapatacak
ve daha sonra agilacaktir.

NOT:

Pusula sapma diizeltmesi yapilmadik¢a bu ana yonlerin ayari
kabul edilmez.

9-3 COMPASS CORRECTION RESET

(Pusula Diizeltmesinin Sifirlanmasi)
9-1 de anlatildig1 sekilde pusula sapma diizeltmesi ve hafizaya

almmuis olan hesaplanmig pusula pusula kalibrasyon bilgisi
silinebilir.

1) Kisim 9-1 de madde 1) den 3) e kadar olan adimlar takip
et.

2) Ekran menii sirasinin ilk sayfasini gosterene dek her iki ok
butonuna ayn1 anada bas. .

3) SA-10 kendisini kapatacak ve kendi kendine agildiginda,
onceki pusula kalibrasyon bilgisi hafizadan silinecektir.
SA-10 LCD ekranda dengelenmemis yo6n bilgisini
gostercektir. Yon bilgisinin hemen yanindaki [°] igaretinin
yerine bosluk gelecektir.

NOT:

1) Pusula diizeltme modundayken, uzaktan kumandalar
kullanilamaz. Diimeni dondiirmek icin ya el dolabini veya
On paneldeki ok butonlarini kullan.

2) LCD cekranda ariza uyarist goriilebilir, o andan itibaren
pusula diizeltme islemlerini yapmak imkansiz hale gelir.
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AYARLARIN YAPILMASI

3)

Bu mesaj, sayet goriiniirse, fluxgate pusula veya sensorler
veya gostermesi gereken degerden ¢ok farkli bir deger
gosteriyorsa problemlerin oldugunu gosterir.

Pusula veya sensorii kontrol ettikten sonra, pusula sapma
diizeltme usiillerini tekrar yap.

8-35 Hafizay1 sifirlama, kismi hafiza silme, hafizada
saklanan pusula kalibrasyon verilerini silmeyecektir.
Kalibrasyon verilerini sifirlamak ve silmek igin, onceki
bolimde belirtildigi gibi "All Memory Clear" veya
"Compass Correction Reset"'i uygulayin.
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11 KLEMENSLER VE BAGLANTILAR

KLEMENS YATAGI: TB1 P+
POWER SUPPLY

P+ ]N-[1P]2P [3P]A [B | C | '
- : - 1P

‘ | | [= T~ 2P |RUDDER FEEDBACK

3P

| I i ..f".\ P 1S B SOLENOID VALVE
DCaavl }WV"-’ \'ﬁ L YSOLVV —I

KLEMENS YATAGI: TB2

NAVI IN-H | NMEA0183-APB(BOD,XTE)
NAVI IN-C | INPUT FROM NAV RECEIVER

OPT3 -H | NMEA0183-HDM
OPT3 -C |HDG SIGNAL OUTPUT

GYRO IN-H| GPS COMPASS INPUT
GYRO IN-C| NMEA0183-HDT

j 1 2 j
shietd [ ﬁ @ - ’% - q Sheld
Svro
NMEA: |

LIN-NMEA-OUT |

OO |WIN]|F

REMOTE1 , REMOTE2

M1
M2 POTENTIOMETER 2KQ
M3

+V

ATRTSW AUTO-REMOTE SWITCH

OO |WIN|F-

- FOR USE FOR ERC

+12V

SINE input
REF input | COMPASS SENSOR INPUT
COS input

QB |W|IN|F-

+ PWR SUPPLY FOR OPTIONALS
- (PDC) [Max. 0.5A

TXDATA-H[OPTION DATA OUT

PDA UP/DOWN KEY INPUT
PDB

OB |W|IN]|F-

ATRT AUTO-REMOTE SIGNAL

OPTION2 BzOUT |BUZZER OUT

TXDATA-H[OPTION DATA OUT

RXDATA-Cl5pTION DATA INPUT
RXDATA-H

+

PWR SUPPLY FOR RAI

m* OUTPUT FOR RAI

I|o|mm|o|O|m|>
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12 ALARMLAR & HATA MESAJLARI

SA-10 kullaniciya gesitli hatalar ve hatali kosullar konusunda uyarmak i¢in LCD ekranda ariza
uyarilarimi gosterecektir. Hata mesajlarinin bir ¢ogu, selonoidin muhafiyetini zil sesi ile sesli

uyartyla eslik eder.

NOT: SA-10, sadece yerlesik alarm sesi degil, Option2 konnektoriiniin A ucundan gelen harici

alarmlar i¢in kontak sinyali ¢ikisida saglar.

TRIM START
"Trim Baglama"

Otomatik Trim devreye girmistir. Kisa bir bip sesi kullaniciy1
uyarmak icin bir kez calar. Rota tutma dogrulugunu iyilestirmek,
gemiyi hattin orta pozisyonunda tutmak icin, kalici hatalar
otomatik olarak telafi eder.

REMOTE SW (Audible alarm)

"Uzaktan Kumanda Anahtar1" (sesli alarm)

(FC-20) uzaktandan kumandanin se¢im anahtar1 AUTO
konumuna getirilmeden 6nce AUTO mod se¢imi denenir.

Sec¢im anahtarint AUTO konumuna getirin.

REMOTE DIAL (Audible alarm)

"Uzaktan Kumanda Diigmesini Cevirmek" (sesli alarm)

Uzaktan kumanda diigmesini sifir konumuna getirilmeden dnce
AUTO mod se¢imi denenir

Uzaktan Kumandanin Diigmesini 0 dereceye ¢evirin.

OFF COURSE (Audible alarm)

"Rotadan Sapma" (sesli alarm)

Rotadan sapma 6nceden belirlenen agidan fazla gergeklesti. Bu
alarm sik sik goriindiigiinde, dimen dislisini performansi
agisindan kontrol edin.

SOLENOID OFF

"Solenoid Kapal1"

Otomatik Solenoid Kapatma fonksiyonu devreye girdi ve
solenoidin komut sinyali gegici olarak devreye girdi. Bu alarm
mesaj1 ters yonde olusturulan diimen komutu gibi kisa siirede
kaybolacaktir.

GPS ERROR (Audible alarm)

"GPS Hatas1" (sesli alarm)

GPS/LORAN yonlendirmeli navigasyonunu baslatmak i¢in, GPS
tusuna basildiginda 30 saniye gectikten sonra, navigasyon
cihazindan gecerli veriler alinamaz. Kablo baglantilarii ve soket
baglantilarin1 kontrol edin. Dogru cilimle tiliriiniin se¢iminide
kontrol edin.

REMOTE #1 ERROR (Audible alarm)
"Uzaktan Kumanda #1 Hatas1" (sesli alarm)

Klemens seritindeki gevsek kablolar veya kopuk kablolarin
neden oldugu, uzaktan kumanda #1 baglant1 hatasi.

53

TRIM ON|

l§|'|'|'|'|>
P40 20 0 20 40s)

RMT SW|

l§|'|'|'|'|>
P40 20 0 20 40sl

RMT DlAL]

E'I [T T T |>|
P40 20 0 20 40S!

OFFCRSﬂ

o3 L L L ||>|
P40 20 0 20 40S

SLND OFF|

BT

40 20 0 20 40s

GPS ERR

L LU =
40 20 0 20 40S]

RMT1 ERR

AL L RS
40 20 0 20 40S




TEKNIK BILGILER

Arizay1 giderdikten sonra, MODE secim anahtar1t STANDBY
olarak ayarlanmigken, SELECT tusuna basin (*1)

Not: Uzaktan Kumanda#1'in fisin kopuklugu bu hata uyarisindan
muaf tutulacaktir.

REMOTE #2 ERROR (Audible alarm)
"Uzaktan Kumanda #2 Hatas1" (sesli alarm)

Klemens seritindeki gevsek kablolar veya kopuk kablolarin RMT2 ERR
neden oldugu, uzaktan kumanda #2 baglant1 hatasi.

Arizay1 giderdikten sonra, MODE secim anahtari STANDBY E'—l 0 =
olarak ayarlanmigken, SELECT tusuna basin (*1)

RFB ERROR (Audible alarm)

Diimen Ag¢1 Sensorii Hatasi (Sesli Alarm) R F B E R R
Diimen geri besleme (Sensor) baglantist hatasi. Klemens E 1 1=
seritindeki gevsek kablo baglantis1 veya kopuk kablolarin neden 20 20 403

oldugu arizalardir.
Arizay1 giderdikten sonra, MODE se¢im anahtar1 STANDBY
olarak ayarlanmisken, SELECT tusuna basin (*1)

SENSOR ERROR (Audible alarm) SENS ERR

"Sensor Hatas1"(Sesli Alarm) [T T TT 71T 1>

Sensdr baglantis1 hatali. Kablo veya soket baglantisimi kablo 20 0 20 405
baglantilarini iyice kontrol edin.

GYRO DATA ERROR
"Cayro Veri Hatas1"

Cayro pruva bilgi girisi kesildi. GPS cayro , eksik uydu ’
baglantist nedeniyle yonleri sabitleyemedi. (*2) GYRO NG

L L L N &=
20 0 _20 40s

H888
Senor baglantisi hatali. (Pusula) Pruva sensoriinii kontrol edin. (G GBS
A:AUTO H 8 8 8
R: RMOTE
ANORMAL YOL (ROTA) HATASI H: STDBY
. - APB/EX : RX I l E
Seyir rota (Waypoint) modunda asir1 yana kayma hatasi o
mevcuttur. Navigasyon cihazina sapma noktali rotayr yeniden (G:GPS
H 'n A:AUTO
irn i GX T E
H:STDB
m:iw

NOT:

*1: SA-10 son 70 calisma saatinde meydana gelen kablo
kopukluklarinin sayisini kaydeden esssiz bir kolayliga sahiptir.
Bu hata sayacalarim kontrol edin. Referans 8-2 CUMULATIVE
ERROR COUNTER béliimiine bakiniz.

*2: Bu hata mesaj1 olustugunda manyetik pusula pruva referansi
yedek pruva referansi olarak atifta bulunulacaktir. Gegerli pruva
referansi bilgileri alinmazsa SA-10 pruva bilgisi alamazsa
otomatik olarak cayro pusula'ya geri ddnecektir. Ikinci yedek
pruva referanst bagli degilse SA-10 rotay1 korumak igin "kayip
hesaplama" modunu baslatacaktir.
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Bu Kayip Hesaplama modu kisa bir siire i¢in gegerli bir
GPS pruva sinyali kaybi ile basa ¢ikmakmak igin gegici bir
onlem oldugunu ve miikkemmel veya giivenli olarak kabul
edilmemelidir. Gemi "AUTO" modu disinda diimen elle
kumanda edilmelidir.
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